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安全注意事項
使用之前請務必閱讀。

安裝、運行、維護及檢查之前，應仔細閱讀本手冊、使用說明書及附帶資料，以便正確使用。應在充分瞭解設備的相關知識、

安全資訊及注意事項後使用。

在本手冊中，安全注意事項被區分為 「警告」和「注意」這兩個等級。

此外，根據情況不同，即使 「注意」這一等級的事項也有可能引發嚴重後果。

兩種等級記載的都是重要內容，請務必遵照執行。

禁止及強制圖標顯示的說明如下所示。

在本手冊中，對會造成財產損失的注意事項及其它功能等的注意事項作為 「要點」進行區分。

閱讀後請務必放在方便使用者閱覽的地方保管。

[搬運]

[安裝/接線]

注意
● 應根據產品的品質，以正確的方法搬運，否則會導致受傷。

警告
● 應在關閉電源經過15分鐘後，再進行接線作業及檢查，否則會導致觸電。

● 應對線性伺服馬達切實地進行接地作業，否則會導致觸電。

● 應由專業技術人員進行接線作業，否則會導致觸電。

● 應在安裝線性伺服馬達後再對其接線，否則會導致觸電。

● 請勿觸摸導電部位，否則會導致觸電。

表示禁止(嚴禁採取的行為)。例如，「嚴禁煙火」為     。

表示強制(必須採取的行為)。例如，需要接地時為     。
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[安裝/接線]

[維護]

[廢棄]

關於廢棄物的處理
廢棄本產品、電池 (一次性電池) 以及其他選件時，必須遵守當地的法律及規定。

注意
● 應由專業技術人員進行安裝作業，否則會導致受傷。

● 請勿在使用線性伺服馬達時用裸手觸摸伺服馬達的邊角等鋒利部位，否則會導致受傷。

● 線性伺服馬達的二次側有永磁鐵，與磁體之間會產生磁吸引力。請勿將手等夾入二次側與磁體之間，

否則會導致受傷，使用時應充分注意。

警告
● 應由專業技術人員進行檢查，否則會導致觸電。

注意
● 應由專業技術人員進行產品更換，否則會導致受傷。

注意
● 應由專業技術人員進行廢棄作業，否則會導致受傷。

● 以300 ℃以上的溫度對二次側進行加熱脫磁後，應等待二次側充分冷卻後再進行觸碰，否則會導致燙

傷。

鐵等磁體 二次側

磁吸引力：最大5 t



關於手冊

e-Manual是指可使用專用工具閱覽的三菱電機FA電子書籍手冊。

e-Manual有如下所示特點。

 • 可以透過一次查找從多個手冊中查找出希望搜尋的資訊 (手冊橫向查找)

 • 可以透過手冊內的連結參照其他手冊

 • 可以透過產品插圖的各組件閱覽希望瞭解的硬體規格

 • 可以將經常瀏覽的資訊添加至我的最愛中

 • 可以將樣本程式複製到工程工具中

初次使用時，為了安全使用本伺服，應根據需要準備以下相關手冊。關於相關手冊，請參照使用手冊 (導入篇)。最新的e-

Manual及手冊PDF，請諮詢當地的三菱電機代理商。

本手冊用於驅動器模組時，應在閱讀時將伺服擴大器替換為驅動器模組。

導入篇

進行安裝、接線、使用選件等所需的手冊。
旋轉式伺服馬達
線性伺服馬達
直接驅動馬達

硬體篇

合作商編碼器

運行伺服擴大器時所需的手冊。
關於各功能的使用方法，請參照該手冊。功能篇

通訊功能篇 使用通訊功能時所需的手冊。

調整篇 調整運行狀態時所需的手冊。

確定警報及警告的發生原因時所需的手冊。
故障排除篇

記載有伺服擴大器參數的相關內容。參數篇

對象字典篇 記載有伺服擴大器對象的相關內容。
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線性伺服馬達的使用

關於線性伺服馬達的構造

線性伺服馬達由一次側和二次側組合構成，一次側由鐵芯和線圈構成，二次側由安裝座 (軛) 和永磁鐵構成。(LM-AU系列除

外。)

■一次側
一次側的構造，其覆層為模製樹脂，內部是進行了線圈繞組的馬達鐵芯。

■二次側
二次側的構造，其覆層為不銹鋼外罩，內部是安裝有永磁鐵的安裝座 (軛)。

一次側

層積鐵芯

模製樹脂

不銹鋼外罩

馬達線圈

永磁鐵

安裝座 (軛)

二次側



磁吸引力

線性伺服馬達的二次側內置有強力永磁鐵，與鐵等磁體間會產生磁吸引力 (磁鐵吸引磁體的力)。

磁吸引力與線性伺服馬達電源的ON/OFF無關，始終存在。

具體的構造為永磁鐵的磁通量從磁鐵表面 (一次側的正對面) 向空氣中散佈，而幾乎不會漏散到安裝座 (軛) 表面一側。

因此，只有二次側的磁鐵表面側有磁吸引力，安裝座 (軛) 表面側沒有磁吸引力。

線性伺服馬達所使用的永磁鐵為超強力永磁鐵。

如下所示，A4尺寸的鐵板被完全吸附時的磁吸引力大約為2.5 t，因此操作時應特別注意。

磁吸引力 ≈ 400 [kPa]

磁
吸
引
力

與電源ON/OFF無關，
始終存在

磁鐵表面側

安裝座 (軛) 表面側

磁鐵表面側···磁通量散佈

產生磁吸引力

磁通量

永磁鐵

N極 S極 N極

安裝座面側   無磁通量散佈

安裝座
(軛)

不產生磁吸引力

A4
(21 × 29.7 cm)

假設完全吸住了A4大小的鐵板···

約2.5 t
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安全注意事項

磁吸引力的大小與距磁體距離的2次方成反比，距離越近會急劇增大。

安裝線性伺服馬達的二次側時，應充分確保與周圍的磁體的距離，並且應將磁體切實地固定。

如果感覺產品有異常，應立即停止使用。

使用注意事項

 • 應由掌握產品知識的技術人員進行操作。

 • 安裝有心臟起搏器等醫療器材的人，請勿靠近產品及設備。

 • 請勿配戴手錶、耳環、項鍊等金屬品。

 • 應使用無磁工具。(例) 防爆用鈹銅合金安全工具：Bealon (NGK)

 • 請勿讓磁卡、手錶、手機等靠近產品。

 • 請勿對產品進行加工以及使其受到衝擊。

 • 應使用 「強磁鐵注意」等標牌以提醒周圍注意。

線性伺服馬達的廢棄

 • 應將一次側作為工業廢棄物處理。

 • 應以300 ℃以上的溫度對二次側進行脫磁處理後，將其作為工業廢棄物處理。

 • 請勿擱置產品。

關於接線使用的電線
本手冊中記載的接線用電線以環境溫度40 ℃為標準進行選擇。

一次側 二次側

作為工業廢棄物處理。 以300 ℃進行脫磁後，作為工業廢棄物處理。
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1 前言

線性伺服馬達的二次側使用了強磁鐵。若錯誤操作則可能會引起重大事故，非常危險。操作時應熟讀本章內容並在充分理解內

容後再慎重操作。

1.1 額定銘牌
經第三方認證機構證明已符合規格的產品顯示有認證標誌。標誌的設計因認證機構而異。

以下對額定銘牌的顯示項目進行示例說明。

一次側 (線圈)

■LM-AJ系列

*1 線性伺服馬達一次側的生產日期記載在額定銘牌的生產編號上。

以西曆的後2位與月份 [1～9、X (10)、Y (11)、Z (12)] 表示生產日期。

2012年1月表示為 「SER. _ _ _ _ _ _ _ _ _ 121」。

■LM-AU系列

*1 線性伺服馬達一次側的生產日期記載在額定銘牌的生產編號上。

以西曆的後2位與月份 [1～9、X (10)、Y (11)、Z (12)] 表示生產日期。

2012年1月表示為 「SER. _ _ _ _ _ _ _ _ _ 121」。

型號

生產編號 *1

連續推力、最大速度、
輸入電源、額定電流、
頻率、絕緣等級

原產地
製造商

原產地

型號
生產編號 *1

連續推力、最大速度、輸入電源
額定電流、頻率、絕緣等級

生產商
1  前言

1.1  額定銘牌 9
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二次側 (磁鐵)

■LM-AJ系列

*1 線性伺服馬達二次側的生產日期記載在額定銘牌的生產編號上。

以西曆的後2位與月份 [1～9、X (10)、Y (11)、Z (12)] 表示生產日期。

2012年1月表示為 「SER. _ _ _ _ _ _ _ _ _ 121」。

■LM-AU系列

*1 線性伺服馬達二次側的生產日期記載在額定銘牌的生產編號上。

以西曆的後2位與月份 [1～9、X (10)、Y (11)、Z (12)] 表示生產日期。

2012年1月表示為 「SER. _ _ _ _ _ _ _ _ _ 121」。

1.2 環境條件
項目 運行 儲存/運輸

環境溫度 0 ℃ ～ 40 ℃ (無結凍) -15 ℃ ～ 70 ℃ (無結凍)

環境濕度 10 %RH ～ 80 %RH (無凝露) 10 %RH ～ 90 %RH (無凝露)

周圍環境 室內 (無陽光直射)，無腐蝕性氣體、易燃氣體、油霧、灰塵

標高 1000 m以下

耐振動 29頁 標準規格一覽

42頁 標準規格一覽

原產地

型號

生產編號 *1

製造商

AUSCA99999195

原產地

型號
生產編號 *1

製造商
1  前言

1.2  環境條件
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1.3 設計注意事項

注意事項

 • 雖然可透過伺服擴大器進行動態制動，但可動部的質量較大時或速度較快時，慣性移動距離會變長，有可能與行程末端發生

碰撞，非常危險。應設定氣閘等防碰撞結構，或設定電氣止動塊或機械止動塊等緩衝器來緩衝可動部的碰撞。(沒有帶電磁

制動器的線性伺服馬達。)

 • 即使是在不接通線性伺服馬達的電源的狀態下，一次側與二次側之間存在的磁吸引力也始終起作用。因此，為了抵禦此磁吸

引力從而維持精度，需要具有充分剛性的機械設計。

 • 移動阻力與磁吸引力成比例，會隨摩擦加大而增加，因此設計時應透過以高精度安裝線性導軌等方法盡量減少摩擦。

 • 在升降軸上使用線性伺服馬達時，應使用彈簧或配重構建防止掉落的機構，以免在伺服OFF時發生自由落體。

 • 應使推力能夠作用至線性伺服馬達的可動部的重心。如果可動部的重心受不到力的作用，則會產生轉矩。

 • 鐵屑類等磁粉，可能會附著到二次側的永磁鐵上從而導致故障。在此環境下，應採取防止磁粉附著或滲入的預防對策。

 • 線性編碼器需要比線性伺服馬達要求更高標準的防油、防塵對策。關於詳細內容，請諮詢各線性編碼器廠商。

 • 請勿在一次側安放止動塊。否則一次側可能會損壞。應使止動塊能夠碰撞到安裝在一次側的平台。

 • 線性伺服馬達的螺絲孔是用於機械安裝的，請勿用於其他目的。

 • 安裝時應使用線性伺服馬達中設定的所有螺孔。

 • 對於停止時及產品故障時可能發生危險的情況，應使用外部安裝作為保持用的制動設備來防止危險。

 • 為了防止瞬時停電恢復後的突然重啟，應採取保護對策。

 • 一次側與二次側的設計應滿足安裝尺寸。

 • 在基板上配置線性導軌時，應確認規格後再決定加工精度。關於詳細內容，請諮詢各線性導軌廠商。

 • 應將線性伺服馬達的可動範圍設定為在線性編碼器的有效測量長度範圍內。

 • 止動塊應使用聚氨酯橡膠等可以吸收衝擊的素材。

 • 在經常會接觸到切削水、潤滑油等狀態下使用，或因油霧、過冷卻以及過潮濕而導致線性伺服馬達上長時間持續產生凝露

時，線性伺服馬達會發生絕緣劣化等現象。應對線性伺服馬達安裝防油、防塵蓋板或採取凝露預防對策。

 • 應將安裝作業考慮在內進行設計。關於安裝的詳細內容，請參照下述各線性伺服馬達系列的安裝。

14頁 安裝作業注意事項

 • 為進行高精度的定位，應盡量確保機械的剛性並提高機械共振點。

 • 為盡量確保剛性，應將基板設計為一體化構造。不得已的情況下需要使用螺栓等進行連接時，應使用短而粗的螺栓。此外，

應盡量縮小螺栓孔的螺距尺寸。

 • 應盡量減輕可動部，而基板部應加重、加固。

 • 在平台上安裝工件等的情況下，應盡量降低重心。此外，重心的位置應設定在2條線性導軌之間。

 • 由於有可能對機器的動作或精度造成不良影響，因此設計時應使線性伺服馬達的推力中心靠近移動物的重心。

 • 線性編碼器的安裝剛性不充分時，可能會因機械振動而導致反饋訊號雜亂無章從而無法滿足所希望的性能。此外，在容易受

電氣噪訊影響的情況下，也同樣應在配置或安裝時盡量使線性編碼器不受振動及電氣噪訊的影響。

 • 應將構造設計為可以承受高速及高加減速。
1  前言

1.3  設計注意事項 11
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組裝了線性伺服馬達的滑塊的基本構造

線性滑塊的基本構造示例如下圖所示。

線性滑塊構造注意事項

線性滑塊構造注意事項如下圖所示。

線性伺服馬達 二次側止動塊

線性導軌

平台

底座

線性編碼器 讀頭

線性編碼器 柵尺
線性伺服馬達 一次側

盡可能地縮小

可動部的重心

盡可能地縮小

盡可能地縮小

線性導軌中心

推力中心
1  前言

1.3  設計注意事項
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止動塊

應如下圖所示，使止動塊能夠碰撞到安裝在一次側的平台。

線性編碼器

線性編碼器需要比線性伺服馬達要求更高標準的防油、防塵對策。

關於詳細內容，請諮詢各線性編碼器廠商。

線性導軌

應以高精度安裝線性導軌。

關於詳細內容，請諮詢各線性導軌廠商。

止動塊平台

接觸面
一次側
1  前言

1.3  設計注意事項 13
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1.4 安裝作業注意事項
安裝線性伺服馬達時，使用起重機等起吊設備時的注意事項如下所示。

注意事項

 • 請勿損傷電纜、對其施加過大壓力、在其上面放置重物或擠壓等。

 • 應將線性伺服馬達安裝在不可燃物體上。直接安裝在可燃物上及安裝在靠近可燃物的地方，會導致冒煙及火災。

 • 請勿使螺絲、金屬片等導電性異物及油脂等可燃性異物進入線性伺服馬達內部。

 • 根據使用方法的不同，線性伺服馬達可能會出現高溫的情況。應採取安裝蓋板等安全對策。

 • 線性伺服馬達的安裝作業者及機械的操作者，請勿佩戴或攜帶電子設備 (手錶、計算器、電腦等) 及磁性記錄介質 (IC卡、

磁卡、磁盤等) 進行作業或靠近二次側。否則磁場的影響可能會導致發生誤動作及故障。

 • 應將線性伺服馬達切實地固定在機械上。若固定不充分則可能會在運行時脫落。

 • 請勿過度緊固線性伺服馬達的吊環螺栓。使用工具等緊固的過度時，會損壞螺絲攻。

 • 多件疊加時，請勿超出限制件數。

 • 搬運線性伺服馬達時，請勿抓握電纜及連接器。否則可能會損壞。

 • 應根據使用手冊將線性伺服馬達安裝在能夠滿足其承重要求的地方。

 • 安裝二次側時，應使用無磁工具。

 • 應將線性伺服馬達切實地固定在機械上。若固定不充分則可能會在運行時脫落。

 • 應將線性伺服馬達與線性編碼器的移動方向設為一致。否則會導致線性伺服馬達發生預料之外的動作。

 • 請勿使連接器部位受到衝擊，否則會導致接觸不良、故障等。

 • 應在指定的環境條件範圍內使用。關於環境條件，請參照線性伺服馬達系列的規格。

 • 請勿用裸手觸摸線性伺服馬達，否則會導致生鏽。

 • 線性伺服馬達的一次側、二次側可能會因掉落及衝擊等損壞。

 • 請勿安裝、運行損壞的或缺少零件的伺服擴大器及線性伺服馬達。

 • 線性伺服馬達的二次側的永磁鐵對磁體有吸引力。使用心臟起搏器等醫療器材的人，應向醫療器材廠商確認是否可以在此環

境中作業。

 • 從我公司出廠的包裝狀態 (紙箱) 下，雖然二次側的磁鐵不會對外部產生大的影響，但在安裝至機械之前，也請勿使磁體 (

包括一次側、其他二次側及工具) 接近二次側。應充分注意作業場所的周圍環境。

 • 應使用無磁工具進行線性伺服馬達的安裝及線性伺服馬達附近的作業。需要確保安全性與提高作業性。特別是在安裝二次側

後進行一次側的安裝時應尤其注意。關於使用的螺絲，請參照各線性伺服馬達系列的外形尺寸圖。

 • 請勿攀爬機械，或在其上放置重物。

 • 請勿使線性伺服馬達掉落或受到衝擊。

 • 為了防止在發生地震等自然災害時導致火災及受傷，應依照使用手冊切實地進行設定、安裝及接線。

 • 請勿拆卸、修理及改造產品，否則會導致觸電及火災。拆卸、修理及改造過的產品不在保固範圍內。

 • 應將安裝螺絲孔的累積螺距誤差控制在±0.2 mm以內。安裝2個以上的二次側時，安裝方法及個數的不同可能會導致二次側

之間留有空隙。

 • 多人作業時，應確認產品的可動區域內無人後再通電。如果可動區域有人時，應透過互鎖等設定不可動的處理方法。

 • 應務必去除在安裝作業中附著在產品上的鐵粉等。
1  前言

1.4  安裝作業注意事項
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一次側 (線圈)

如下圖所示，應在一次側安裝起吊夾具後再吊起夾具，或將吊環螺栓安裝到一次側安裝用螺絲孔後再進行吊起。

吊起時，請勿使鋼絲等對模製部、電源電纜等造成壓力。

此外，吊起位置應設定在產品的較長方向的兩端 (2處以上)。

二次側 (磁鐵)

如下圖所示，吊起二次側時應將吊環螺栓安裝到二次側安裝用螺絲孔後再進行吊起。

吊起二次側時，為了迴避磁吸引力導致的危險，應將磁鐵面一側向上放置，並將吊起位置設定為4處以上。

鋼絲等

起吊夾具 鋼絲等

電源電纜等

電源電纜等 吊環螺栓

一次側安裝用螺絲孔

一次側安裝用螺絲孔

使用起吊夾具時 使用吊環螺栓時

磁鐵表面側 吊環螺栓

鋼絲等
安裝座 (軛) 表面側

！

安裝座 (軛) 表面側

磁鐵表面側

安裝座 (軛) 表面側

磁鐵表面側
1  前言

1.4  安裝作業注意事項 15
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1.5 保管注意事項

注意事項

長期保管 (以3個月以上為標準) 線性伺服馬達時，應注意以下事項。

 • 應在室內保管，並保管在清潔乾燥的場所。

 • 若是在塵埃及濕氣較多的場所進行保管時，應採取用蓋罩將產品整體覆蓋等措施。

 • 雖然出廠時使用塗料及防銹油進行了防銹處理，但是在保管條件惡劣、保管期間過長的情況下，也可能會生鏽。保管期間超

過6個月時，應對旋轉部等機械加工面再次塗抹防銹油。

 • 長時間保管時，請諮詢當地的三菱電機代理商。

 • 應嚴格遵守儲存條件 (環境溫度、濕度等)。

 • 應在無雨水、少塵埃、無油及化學物質附著的環境中保管。

 • 請勿施加衝擊。

 • 線圈的絕緣電阻減小時，應重新確認設備的保管方法。

 • 應務必遵守產品保管所要求的上下方向。

 • 請勿擱置產品 (一次側或二次側)。未牢固固定於機械或裝置的情況下，應正確收納於包裝箱內。

保管方法
 • 應將線性伺服馬達正確放置於包裝箱內進行保管。

 • 保管二次側時，應在包裝箱或保管架上粘貼「強磁鐵操作注意」等標籤，以喚起周圍人的注意等。

 • 請勿使用變形的包裝箱。

 • 關於保管的環境條件，請參照下述章節。

10頁 環境條件

 • 用吊具吊起產品時，應避免使模製部受到衝擊及力的作用。

產品

緩衝材料

包裝箱
1  前言

1.5  保管注意事項
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1.6 廢棄注意事項

注意事項

 • 應根據「廢棄物的處理」處理伺服擴大器與線性伺服馬達的一次側。

 • 由於線性伺服馬達的二次側使用了永磁鐵，因此應將二次側整體加熱至300 ℃以上進行脫磁後，再根據 「廢棄物的處理」

進行廢棄處理。

 • 線性伺服馬達的二次側的永磁鐵對磁體有吸引力。使用心臟起搏器等醫療器材的人，應向醫療器材廠商確認是否可以在此環

境中作業。

 • 在分解時及分解後的脫磁前，應注意二次側的磁力。

 • 分解及廢棄線性伺服馬達時，請勿使磁體 (包括一次側、其他二次側及工具) 接近二次側周圍。

 • 進行線性伺服馬達的解體、廢棄以及在其附近進行作業時，應使用無磁工具。需要確保安全性與提高作業性。
1  前言

1.6  廢棄注意事項 17
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2 檢查

線性伺服馬達有組裝在設備內 (內裝) 作為初始馬達的功能。防護等級為IP00。應進行以下的檢查及清掃。

注意事項

 • 由於線性伺服馬達因構造特點不可修理，因此損壞時需要更換。

 • 使用者請勿自行拆卸及修理。

 • 線性伺服馬達的模製樹脂可能會變色。雖然僅因變色而導致故障的可能性較低，但也應檢查模製樹脂部。

 • 二次側的磁鐵保護蓋為不銹鋼製時，若被用力按壓或吸附磁體則可能會變形或損壞。尤其是產品兩端容易變形，應充分注

意。

2.1 一次側 (線圈) 的檢查

水及油的附著

應確認線性伺服馬達的一次側及二次側未被水或油浸濕。線性伺服馬達被浸濕時，可能會由於一次側的絕緣劣化而發生故障。

應將線性伺服馬達的機械構造設計為可以避免被水及油附著。

模製樹脂

應確認一次側的模製樹脂無缺口、破損、裂紋。一次側的模製樹脂有缺口、破損、裂紋時，可能會導致絕緣劣化而發生故障，

因此應更換一次側。

與二次側 (磁鐵) 相對的面的損傷

應確認一次側的與二次側相對的面上無損傷。一次側的與二次側相對的面上有損傷時，應更換一次側。由於一次側與二次側的

空隙之間夾入異物而導致一次側發生損傷時，應取出相應的異物，並將機械構造設計為不會夾入異物。

安裝用的螺絲的鬆動

應確認一次側安裝用的螺絲是否有鬆動。一次側安裝用的螺絲有鬆動時，應對相應的螺絲進行緊固。

線性伺服馬達的電纜的損傷及破損

應確認線性伺服馬達的電纜是否有損傷及破損。線性伺服馬達的電纜有損傷及破損時，應更換相應的電纜。尤其是移動電纜

時，應定期進行檢查。
2  檢查

2.1  一次側 (線圈) 的檢查
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2.2 二次側 (磁鐵) 的檢查

水及油的附著

應確認線性伺服馬達的一次側及二次側未被水或油浸濕。線性伺服馬達被浸濕時，可能會由於一次側的絕緣劣化而發生故障。

應將線性伺服馬達的機械構造設計為可以避免被水及油附著。

磁鐵的外露及上浮

應確認二次側的磁鐵是否外露或上浮。二次側的磁鐵外露或上浮時，應立即更換二次側。

磁鐵保護蓋

二次側的表面是由不銹鋼外罩構成的覆層以保護磁鐵。

 • 表面附著塵埃等異物時，應用浸泡了丙酮的紗布輕輕擦拭。

 • 由於一次側與二次側的空隙之間夾入的異物而導致二次側發生損傷時，應取出相應的異物，並將機械構造設計為不會夾入異

物。

安裝用的螺絲的鬆動

應確認二次側安裝用的螺絲是否有鬆動。二次側安裝用的螺絲有鬆動時，應對相應的螺絲進行緊固。

2.3 線性編碼器的檢查
可能會需要檢查線性編碼器。關於線性編碼器的檢查，請諮詢各線性編碼器廠商。
2  檢查

2.2  二次側 (磁鐵) 的檢查 19
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3 絕對位置偵測系統中的線性伺服馬達的更換

3.1 一次側 (線圈) 或二次側 (磁鐵) 的更換
更換了一次側或二次側時，應再次進行磁極偵測。

3.2 線性編碼器的更換
更換了線性編碼器時，應進行磁極偵測及原點設定。

線性編碼器的安裝位置確認方法

1. 更換線性編碼器前，在將線性伺服馬達固定至特定的位置的狀態下，使用MR Configurator2確認編碼器資訊。

2. 更換線性編碼器時，應確保更換前後的位置偏離為±0.1 mm。

3. 更換線性編碼器後，在再次將線性伺服馬達固定至特定的位置的狀態下，使用MR Configurator2確認編碼器資訊。

4. 確認根據更換線性編碼器前後的編碼器資訊 (解析度單位) 的差換算的值為±0.1 mm以下。

使用MR Configurator2讀取編碼器資訊的方法

1. 確認電腦已與伺服擴大器連接後，選擇 「Diagnosis」- 「Linear diagnosis」。打開如下所示的畫面。

2. 讀取編碼器資訊的資料 1)。

1)
3  絕對位置偵測系統中的線性伺服馬達的更換

3.1  一次側 (線圈) 或二次側 (磁鐵) 的更換
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備忘錄
3  絕對位置偵測系統中的線性伺服馬達的更換

3.2  線性編碼器的更換 21
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4 伺服擴大器與線性伺服馬達的連接

注意事項

 • 應在端子的導電部進行絕緣處理。

 • 只有指定的伺服擴大器和線性伺服馬達的組合才能保證性能。此外，使用指定以外的組合時，可能會導致伺服擴大器或線性

伺服馬達損傷及發生預料之外的動作。

 • 應遵守安裝方向。

 • 請勿安裝、運行損壞的或缺少零件的線性伺服馬達。

 • 請勿改造線性伺服馬達。

 • 應正確並切實地接線，否則會導致線性伺服馬達發生預料之外的動作。

 • 應使用固定用螺絲及鎖定結構切實地安裝電纜及連接器。否則，電纜及連接器可能會在運行時脫落。

 • 請勿在伺服擴大器的輸出側安裝進相電容器、突波抑制器及無線電噪訊濾波器 (選件FR-BIF(-H))。

 • 應正確連接伺服擴大器與線性伺服馬達的電源的相 (U/V/W)，否則會導致線性伺服馬達誤動作。

 • 應將伺服擴大器的電源輸出 (U/V/W) 與線性伺服馬達的電源輸入 (U/V/W) 進行直接接線，否則會導致異常運行及故障。請

勿在接線之間連接電磁接觸器等。

 • 請勿將工頻電源直接連接至線性伺服馬達，否則會導致故障。

 • 如果與端子台連接的電線緊固不充分，則有可能會因接觸不良而導致電線及端子台發熱。應以規定轉矩進行緊固。

 • 從一次側引出的電源電纜等不能承受長時間的彎曲運動，應將其固定在可動部等處，避免其進行彎曲運動。此外，對於至伺

服擴大器的接線，應使用可以承受長時間彎曲運動的電纜。

 • 應使用指定的線性伺服馬達與伺服擴大器組合。

 • 應在去除靜電後再進行接線作業、開關操作等，否則會導致故障。

 • 請勿在各端子上連接使用手冊中規定以外的電源、訊號，否則會導致故障及錯誤動作。

 • 伺服擴大器與線性伺服馬達的接線所使用的電線，建議使用HIV電線。因此，尺寸可能會與以往的線性伺服馬達等所使用的

電線不同。

U

MV

W

U

V

W

U

MV

W

U

V

W

伺服擴大器 線性伺服馬達 伺服擴大器 線性伺服馬達
4  伺服擴大器與線性伺服馬達的連接
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4.1 接線注意事項
對線性伺服馬達進行接地時，應對伺服擴大器進行中繼後，從控制櫃的保護接地 (PE) 端子接入大地。請勿直接連接至控制櫃

的保護接地 (PE) 端子。

注意事項

 • 應正確連接伺服擴大器與線性伺服馬達的電源的相 (U/V/W)，否則會導致線性伺服馬達誤動作。

 • 請勿將工頻電源直接連接至線性伺服馬達，否則會導致故障。

E

控制櫃

伺服
擴大器

線性伺服馬達

保護接地
 (PE) 端子
4  伺服擴大器與線性伺服馬達的連接

4.1  接線注意事項 23
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4.2 電源電纜接線圖
伺服擴大器的接線，應使用伺服擴大器附帶的連接器或選件連接器。

關於連接器的接線方法，請參照使用手冊 (硬體篇)。

關於接線使用的電線，請參照下述章節。

26頁 電線選定示例

LM-AJ系列

與MR-J5-_伺服擴大器/MR-J5-_-RJ伺服擴大器/MR-JET-_伺服擴大器的連接

*1 未在導線上粘貼訊號名。應透過線的顏色判斷訊號線。

*2 過熱保護器無極性。

*3 導線為散線。應安裝圓形壓接端子等進行連接。

*4 應構建在過熱保護器因過熱而開路的情況下可以切斷主電路電源的繼電器電路。此外，應使用通電電流為1000 mA以下的繼電器。使用機

械觸點式繼電器的情況下，應使用通電電流為50 mA以上但為1000 mA以下的繼電器。

U
V
W

RA4

*3

Θ

線性伺服馬達
(一次側)

30 m以下
伺服擴大器

線性伺服馬達附帶電纜 *1

U (棕色)

V (白色)

W (灰色)

E (綠色/黃色)

過熱

保護器 *2

(桃色)

伺服馬達

過熱保護 *4

(藍)

DC 5 V電源 遮蔽
4  伺服擴大器與線性伺服馬達的連接

4.2  電源電纜接線圖
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與MR-J5W_伺服擴大器的連接

*1 未在導線上粘貼訊號名。應透過線的顏色判斷訊號線。

*2 過熱保護器無極性。

*3 導線為散線。應安裝圓形壓接端子等進行連接。

*4 應構建在過熱保護器因過熱而開路的情況下可以切斷主電路電源的繼電器電路。此外，應使用通電電流為1000 mA以下的繼電器。使用機

械觸點式繼電器的情況下，應使用通電電流為50 mA以上但為1000 mA以下的繼電器。

LM-AU系列

與MR-J5-_伺服擴大器/MR-J5-_-RJ伺服擴大器/MR-JET-_伺服擴大器的連接

*1 未在導線上粘貼訊號名。應透過線的顏色判斷訊號線。

*2 過熱保護器無極性。

*3 導線為散線。應安裝圓形壓接端子等進行連接。

*4 應構建在過熱保護器因過熱而開路的情況下可以切斷主電路電源的繼電器電路。此外，應使用通電電流為1000 mA以下的繼電器。使用機

械觸點式繼電器的情況下，應使用通電電流為50 mA以上但為1000 mA以下的繼電器。

U
V
W

RA2

*3

CNP3A/
CNP3B/
CNP3C

Θ

線性伺服馬達
(一次側)

30 m以下
伺服擴大器

線性伺服馬達附帶電纜 *1

U (棕色)

V (白色)

W (灰色)

E (綠色/黃色)

過熱

保護器 *2

(桃色)

伺服馬達

過熱保護 *4

(藍)

DC 5 V電源 遮蔽

U

V

W

RA2

*3

Θ

線性伺服馬達
(一次側)

30 m以下
伺服擴大器

線性伺服馬達附帶電纜 *1

(黃)

(灰)

(藍)

(橙)

(紅)

(綠)

(黃/綠)

過熱

保護器 *2

(棕)

伺服馬達

過熱保護 *4

(棕/黑)

DC 5 V電源 遮蔽
4  伺服擴大器與線性伺服馬達的連接

4.2  電源電纜接線圖 25
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4.3 電線選定示例
使用者製作電纜時，應選定符合用途的電線。

電線尺寸的選定條件如下。

 • 鋪設條件：單條架空鋪設

 • 接線長度：30 m以下

使用HIV電線時的電線尺寸選擇示例如下所示。

電線尺寸選定示例

■LM-AJ系列

■LM-AU系列

線性伺服馬達 (一次側) 電線 [mm2]

電源/接地用 (U/V/W/E) 過熱保護器用

LM-AJP1B-07K-JSS0 1.25 (AWG 16) 0.2 (AWG 24)

LM-AJP1D-14K-JSS0

LM-AJP2B-12S-JSS0

LM-AJP2D-23T-JSS0

LM-AJP3B-17N-JSS0

LM-AJP3D-35R-JSS0

LM-AJP4B-22M-JSS0

LM-AJP4D-45N-JSS0

線性伺服馬達 (一次側) 電線 [mm2]

電源/接地用 (U/V/W/E) 過熱保護器用

LM-AUP3A-03V-JSS0 1.25 (AWG 16) 0.2 (AWG 24)

LM-AUP3B-06V-JSS0

LM-AUP3C-09V-JSS0

LM-AUP3D-11R-JSS0

LM-AUP4A-04R-JSS0

LM-AUP4B-09R-JSS0

LM-AUP4C-13P-JSS0

LM-AUP4D-18M-JSS0

LM-AUP4F-26P-JSS0

LM-AUP4H-35M-JSS0
4  伺服擴大器與線性伺服馬達的連接

4.3  電線選定示例
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5 LM-AJ系列

本章記載線性伺服馬達規格及特性相關的內容。各數值及未記載公差的數值為中位數。使用LM-AJ系列線性伺服馬達時，請參

閱本章與卷首的安全注意事項、第1章 ～ 第4章。

關於伺服擴大器與線性伺服馬達的組合、伺服擴大器的韌體版本的限制相關內容，請參照使用手冊 (硬體篇) 的 「伺服擴大

器與伺服馬達的組合」。

5.1 型號的構成

一次側 (線圈)
此處對型號的內容進行說明。有些記號的組合不存在。

M
N
R
S
T
K

2.0
2.5

6.5

3.5
4.0
5.0

07 68.1
12 117.0
14 136.2
17 174.5
22 223.4
23 234.0
35 348.9
45 446.8

B 96
D 176

1 50
2 75
3 100
4 125

P 1 - -ML A J- B 0 7 K S SJ 0

系列名稱
最大速度

記號 最大速度 [m/s]
一次側
(線圈)

連續推力

記號 連續推力 [N]

長度尺寸 (公稱尺寸)

記號 尺寸 [mm]

寬度尺寸 (公稱尺寸)

記號 尺寸 [mm]
5  LM-AJ系列

5.1  型號的構成 27
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二次側 (磁鐵)

080
200
400

80
200
400

1
2
3

50
75
100

4 125

S 1 - -ML A J- 0 0 8 0 S SJ 0

系列名稱
長度尺寸 (公稱尺寸)

記號 尺寸 [mm]
二次側
(磁鐵)

寬度尺寸 (公稱尺寸)

記號 尺寸 [mm]
5  LM-AJ系列

5.1  型號的構成
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5.2 標準規格

標準規格一覽

*1 線性伺服馬達的最大速度為線性伺服馬達的最大速度與線性編碼器的額定速度中較小那一方的值。

*2 連續推力是在一次側安裝瞭如下所示的尺寸 (L [mm] × W [mm] × H [mm]) 的鋁板時的值。(參考值)

LM-AJP1B-07K-JSS0：230 × 365 × 30

LM-AJP1D-14K-JSS0：525 × 525 × 40

LM-AJP2B-12S-JSS0：230 × 365 × 30

LM-AJP2D-23T-JSS0：525 × 525 × 40

LM-AJP3B-17N-JSS0：230 × 365 × 30

LM-AJP3D-35R-JSS0：525 × 525 × 40

LM-AJP4B-22M-JSS0：230 × 365 × 30

LM-AJP4D-45N-JSS0：525 × 525 × 40

*3 IP表示對人體、固體異物及水的浸入的防護等級。

*4 伺服鎖定時或微小往復運行時，應在實際負載率70 %以下使用。

*5 相對於線性伺服馬達一次側的質量的負載質量比率。負載質量比超過記載值時，請諮詢營業窗口。

線性伺服馬達 (一次側) LM-AJ_ P1B-07K-

JSS0

P1D-14K-

JSS0

P2B-12S-

JSS0

P2D-23T-

JSS0

P3B-17N-

JSS0

P3D-35R-

JSS0

P4B-22M-

JSS0

P4D-45N-

JSS0

線性伺服馬達 (二次側) LM-AJ_ S10-080-JSS0

S10-200-JSS0

S10-400-JSS0

S20-080-JSS0

S20-200-JSS0

S20-400-JSS0

S30-080-JSS0

S30-200-JSS0

S30-400-JSS0

S40-080-JSS0

S40-200-JSS0

S40-400-JSS0

電源設備容量 [kVA] 請參照使用手冊 (硬體篇) 的 「電源設備容量和發生損耗」。

冷卻方法 自冷

推力 連續 *2*4 [N] 68.1 136.2 117.0 234.0 174.5 348.9 223.4 446.8

最大 [N] 214.7 429.4 369.0 738.1 550.2 1100.4 704.5 1409.1

最大速度 *1[m/s] 6.5 4.0 5.0 2.5 3.5 2.0 2.5

磁吸引力 [N] 378.8 757.6 651.1 1302.1 970.7 1941.4 1242.9 2485.9

額定電流 [A] 2.3 4.6 2.3 4.6 2.3 4.6 2.3 4.6

最大電流 [A] 9.0 18.0 9.0 18.0 9.0 18.0 9.0 18.0

建議負載質量比 *5 10倍以下 25倍以下 20倍以下 25倍以下 30倍以下

形式 永磁同步馬達

熱敏電阻 無

過熱保護器 內建

耐熱等級 105 (A)

構造 開放 (防護等級：IP00 *3)

耐振動 [m/s2] 49

質量 一次側 [kg] 0.6 1.1 0.9 1.7 1.2 2.3 1.5 2.9

二次側 [kg] 0.26 (80 mm 1個)

0.65 (200 mm 1個)

1.30 (400 mm 1個)

0.40 (80 mm 1個)

1.00 (200 mm 1個)

2.00 (400 mm 1個)

0.56 (80 mm 1個)

1.40 (200 mm 1個)

2.80 (400 mm 1個)

0.70 (80 mm 1個)

1.70 (200 mm 1個)

3.50 (400 mm 1個)
5  LM-AJ系列

5.2  標準規格 29



30
推力特性
伺服擴大器的電源輸入為三相AC 200 V時的推力特性如下所示。線性伺服馬達的連續及最大推力和最大速度，是在配套使用的

伺服擴大器為額定電壓及頻率的情況下的數值。

關於單相AC 200 V時的推力特性，請諮詢營業窗口。

三相AC 200 V

0 3 6 6.5
0

214.7
200

100

[LM-AJP1B-07K-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 3 6 6.5
0

[LM-AJP1D-14K-JSS0]

429.4
400

200推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 2 4
0

369.0
400

200

[LM-AJP2B-12S-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 2.5 5
0

738.1
800

400

[LM-AJP2D-23T-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 1 2 2.5
0

550.2
600

300

[LM-AJP3B-17N-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 1 2 3 3.5
0

1200
1100.4

600

[LM-AJP3D-35R-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 1 2
0

704.5

800

400

[LM-AJP4B-22M-JSS0]

推
力

 [
N
]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 1 2 2.5
0

1409.1

1600

800

[LM-AJP4D-45N-JSS0]

推
力

 [
N
]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域
5  LM-AJ系列

5.2  標準規格
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5.3 安裝

安裝方法

[單位：mm]

*1 一次側的中心如下所示。

LM-AJP1_-_：安裝螺絲間距的中心

LM-AJP2_-_：中心的安裝螺絲位置

LM-AJP3_-_：中央的安裝螺絲間距的中心

*2 二次側的安裝中心為安裝螺絲間距的中心。

*3 H尺寸表示為 (一次側高度尺寸) + (二次側高度尺寸) + (空隙長度：0.8 mm)。

H = 34.3 mm

0.1

0.1
A

0.1
AH

 ±
 0

.1
 *3

一次側的中心 *1

0.5以下

二次側的中心 *2
5  LM-AJ系列

5.3  安裝 31
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二次側 (磁鐵) 的安裝

注意事項

 • 已經設定了二次側但要追加安裝二次側時，應如下所示先將其放置在遠離已安裝的二次側的位置，之後再將其滑動至指定的

位置。

 • 應將安裝螺絲孔的累積螺距誤差控制在±0.2 mm以內。安裝2個以上的二次側時，安裝方法及個數的不同可能會導致二次側

之間留有空隙。

步驟

使用多個二次側時，為了保持磁極的排列，應使產品上安裝的銘牌朝向同一方向。

此外，應遵守以下步驟進行安裝，以減少二次側之間的空隙。

1. 用螺栓緊固作為安裝基準的二次側。

2. 將二次側放置在安裝面上，並用螺栓暫時固定。

3. 將暫時固定的二次側推壓至作為安裝基準的二次側。

4. 用螺栓緊固暫時固定的二次側。

銘牌

作為安裝基準的二次側

作為安裝基準的二次側

作為安裝基準的二次側

作為安裝基準的二次側
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一次側 (線圈) 的安裝

注意事項

 • 建議將一次側安裝在無二次側的地方。不得已將一次側安裝在二次側上時，應使用可以充分承受吸引力等載荷的起重機等搬

運裝置。

 • 應充分注意，即使安裝一次側後使之滑動至二次側上方時，也會產生吸引力。

步驟

1. 安裝部分二次側。

2. 將一次側安裝至無二次側的地方。

3. 使其移動至安裝有一次側的二次側上。確認一次側與二次側無接觸。

4. 安裝剩餘的二次側。確認一次側與二次側無接觸。
5  LM-AJ系列
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5.4 外形尺寸圖

一次側 (線圈) 外形尺寸圖
 • 安裝一次側時，應使用六角孔螺栓 (材質　SCM435，下拐點相當於900 N/mm2)。

 • 電源導線、接地導線與過熱保護器為固定接線規格。應切實固定在結構體上。建議導線的最小彎曲半徑為導線的標準成纜外

徑的10倍以上 (參考值)。用於可動部的電纜應選定將線性伺服馬達的速度、彎曲半徑考慮在內的產品。

 • 應確保一次側側面與結構體的空隙為單側2 mm以上。

LM-AJP1B-07K-JSS0

LM-AJP1D-14K-JSS0
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1224 ± 0.3

15
20

 ±
 0

.3

3000 ± 40

34.3 ± 0.1
23.2

32
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Power lead wire (U): Brown, (V): White, (W): Grey, 
grounding lead wire (E): Yellow/Green 4 wires-AWG 21
Thermal protector lead wire: Pink and Blue 2 wires-AWG 24

Standard overall diameter 7.4 mm
Effective length 3000 mm

Approx. 0.8Approx. 16.2Approx. 70

Approx. 60 Approx. 10.3
3 × 24 = 72

(cumulative pitch error, ± 0.3)
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Shield
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. 92 × 4-M3 screw depth 3.5
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e Structure
Secondary side
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34.3 ± 0.1
23.2

32
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50

15
20
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 0

.3

56 ± 0.3 2424

3000 ± 40

24

Power lead wire (U): Brown, (V): White, (W): Grey, 
grounding lead wire (E): Yellow/Green 4 wires-AWG 21
Thermal protector lead wire: Pink and Blue 2 wires-AWG 24

Standard overall diameter 7.4 mm
Effective length 3000 mm

Approx. 70
Approx. 16.2 Approx. 0.8

Approx. 60152
(cumulative pitch error, ± 0.3) Approx. 10.3Approx. 12
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[單位：mm]
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LM-AJP2B-12S-JSS0

LM-AJP2D-23T-JSS0
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20
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1224 ± 0.3

3000 ± 40

55
10

75

34.3 ± 0.1
23.2

Power lead wire (U): Brown, (V): White, (W): Grey, 
grounding lead wire (E): Yellow/Green 4 wires-AWG 21
Thermal protector lead wire: Pink and Blue 2 wires-AWG 24

Standard overall diameter 7.4 mm
Effective length 3000 mm

Approx. 70

Approx. 60
Approx. 0.8Approx. 16.2
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(cumulative pitch error, ±0.3)
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(for primary-side mounting) Secondary side
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3000 ± 40 Approx. 70

Power lead wire (U): Brown, (V): White, (W): Grey, 
grounding lead wire (E): Yellow/Green 4 wires-AWG 21 
Thermal protector lead wire: Pink and Blue 2 wires-AWG 24

Standard overall diameter 7.4 mm
Effective length 3000 mm
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20
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3 × 6-M3 screw depth 3.5
(for primary-side mounting)
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LM-AJP3B-17N-JSS0

LM-AJP3D-35R-JSS0
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34.3 ± 0.1
23.2

Approx. 16.2 Approx. 0.8
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Power lead wire (U): Brown, (V): White, (W): Grey, 
grounding lead wire (E): Yellow/Green 4 wires-AWG 21
Thermal protector lead wire: Pink and Blue 2 wires-AWG 24

Protective tube

Shield

4 × 4-M3 screw depth 3.5
(for primary-side mounting) Secondary side

[Unit: mm]
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23.2

Approx. 16.2 Approx. 0.8

Approx. 10.3
Approx. 6

82
9

Ap
pr

ox
. 9

Structure

Structure

2 
or

 m
or

e
2 

or
 m

or
e

10
0

Ap
pr

ox
. 1

00

Secondary side

176

Power lead wire (U): Brown, (V): White, (W): Grey, 
grounding lead wire (E): Yellow/Green 4 wires-AWG 21
Thermal protector lead wire: Pink and Blue 2 wires-AWG 24

Standard overall diameter 7.4 mm
Effective length 3000 mm
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LM-AJP4B-22M-JSS0

LM-AJP4D-45N-JSS0
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Power lead wire (U): Brown, (V): White, (W): Grey, 
grounding lead wire (E): Yellow/Green 4 wires-AWG 21
Thermal protector lead wire: Pink and Blue 2 wires-AWG 24

Standard overall diameter 7.4 mm
Effective length 3000 mm

Protective tube

Shield
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Thermal protector lead wire: Pink and Blue 2 wires-AWG 24
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Effective length 3000 mm
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二次側 (磁鐵) 外形尺寸圖
安裝二次側時，應使用六角孔螺栓 (螺絲頭高4.3 mm以下)。

LM-AJS10-_-JSS0

LM-AJS20-_-JSS0

型號 變化尺寸

L M B

LM-AJS10-080-JSS0 80 40 2 × 2

LM-AJS10-200-JSS0 200 160 2 × 5

LM-AJS10-400-JSS0 400 360 2 × 10

型號 變化尺寸

L M B

LM-AJS20-080-JSS0 80 40 2 × 2

LM-AJS20-200-JSS0 200 160 2 × 5

LM-AJS20-400-JSS0 400 360 2 × 10
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(for secondary-side mounting) [Unit: mm]
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LM-AJS30-_-JSS0

LM-AJS40-_-JSS0

型號 變化尺寸

L M B

LM-AJS30-080-JSS0 80 40 2 × 2

LM-AJS30-200-JSS0 200 160 2 × 5

LM-AJS30-400-JSS0 400 360 2 × 10

型號 變化尺寸

L M B

LM-AJS40-080-JSS0 80 40 2 × 2

LM-AJS40-200-JSS0 200 160 2 × 5

LM-AJS40-400-JSS0 400 360 2 × 10

[Unit: mm]
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(for secondary-side mounting)
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6 LM-AU系列

本章記載線性伺服馬達規格及特性相關的內容。各數值及未記載公差的數值為中位數。使用LM-AU系列線性伺服馬達時，請參

閱本章與卷首的安全注意事項、第1章 ～ 第4章。

關於伺服擴大器與線性伺服馬達的組合、伺服擴大器的韌體版本的限制相關內容，請參照使用手冊 (硬體篇) 手冊的 「伺服

擴大器與伺服馬達的組合」。

6.1 型號的構成

一次側 (線圈)
此處對型號的內容進行說明。有些記號的組合不存在。

*1 LM-AUP3C-09V-JSS0的情況下，連續推力為85 N。LM-AUP4B-09R-JSS0的情況下，連續推力為88 N。

M
P
R
V

2.0
3.0
3.5
4.5

03 28
04 44
06 57

09 *1

11 113
13 132
18 176
26 264
35 350

A 61
B 121
C 181
D 241
F 361
H 481

3 58.9
4 79.2

P 3 - -ML A U- A 0 3 V S SJ 0

85
88

系列名稱
最大速度

記號 最大速度 [m/s]
一次側
(線圈)

連續推力

記號 連續推力 [N]

長度尺寸 (公稱尺寸)

記號 尺寸 [mm]

寬度尺寸 (公稱尺寸)

記號 尺寸 [mm]
6  LM-AU系列
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二次側 (磁鐵)

120
180
240

120
180
240

300 300
600 600

3 50.8
4 76.2

S 3 - -ML A U- 0 1 2 0 S SJ 0

系列名稱
長度尺寸 (公稱尺寸)

記號 尺寸 [mm]
二次側
(磁鐵)

寬度尺寸 (公稱尺寸)

記號 尺寸 [mm]
6  LM-AU系列
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6.2 標準規格

標準規格一覽

*1 線性伺服馬達的最大速度為線性伺服馬達的最大速度與線性編碼器的額定速度中較小那一方的值。

*2 連續推力是在一次側安裝瞭如下所示的尺寸 (L [mm] × W [mm] × H [mm]) 的鋁板時的值。(參考值)

LM-AUP3A-03V-JSS0：400 × 500 × 20

LM-AUP3B-06V-JSS0：400 × 560 × 20

LM-AUP3C-09V-JSS0：400 × 620 × 20

LM-AUP3D-11R-JSS0：400 × 680 × 20

LM-AUP4A-04R-JSS0：550 × 500 × 20

LM-AUP4B-09R-JSS0：550 × 560 × 20

LM-AUP4C-13P-JSS0：550 × 620 × 20

LM-AUP4D-18M-JSS0：550 × 680 × 20

LM-AUP4F-26P-JSS0：550 × 800 × 20

LM-AUP4H-35M-JSS0：550 × 920 × 20

*3 IP表示對人體、固體異物及水的浸入的防護等級。

*4 伺服鎖定時或微小往復運行時，應在實際負載率70 %以下使用。

*5 相對於線性伺服馬達一次側的質量的負載質量比率。負載質量比超過記載值時，請諮詢營業窗口。

線性伺服馬達 (一

次側) LM-AU_

P3A-03V-

JSS0

P3B-06V-

JSS0

P3C-09V-

JSS0

P3D-11R-

JSS0

P4A-04R-

JSS0

P4B-09R-

JSS0

P4C-13P-

JSS0

P4D-18M-

JSS0

P4F-26P-

JSS0

P4H-35M-

JSS0

線性伺服馬達 (二

次側) LM-AU_

S30-120-JSS0

S30-180-JSS0

S30-240-JSS0

S30-300-JSS0

S30-600-JSS0

S40-120-JSS0

S40-180-JSS0

S40-240-JSS0

S40-300-JSS0

S40-600-JSS0

電源設備容量 [kVA] 請參照使用手冊 (硬體篇) 的 「電源設備容量和發生損耗」。

冷卻方法 自冷

推

力

連續 *2*4 [N] 28 57 85 113 44 88 132 176 264 350

最大 [N] 122 274 411 549 280 561 842 970 1684 1764

最大速度 *1[m/s] 4.5 3.5 3.0 2.0 3.0 2.0

磁吸引力 [N] 0

額定電流 [A] 1.8 1.9 3.7

最大電流 [A] 9.2 13.0 26.0

建議負載質量比 *5 35倍以下 25倍以下 20倍以下 35倍以下

形式 永磁同步馬達

熱敏電阻 無

過熱保護器 內建

耐熱等級 105 (A)

構造 開放 (防護等級：IP00 *3)

耐振動 [m/s2] 49

質

量

一次側 [kg] 0.22 0.45 0.68 0.91 0.28 0.56 0.89 1.2 1.8 2.4

二次側 [kg] 1.0 (120 mm)

1.5 (180 mm)

2.0 (240 mm)

2.5 (300 mm)

5.0 (600 mm)

1.8 (120 mm)

2.7 (180 mm)

3.6 (240 mm)

4.5 (300 mm)

8.9 (600 mm)
6  LM-AU系列
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推力特性
伺服擴大器的電源輸入為三相AC 200 V時的推力特性如下所示。線性伺服馬達的連續及最大推力和最大速度，是在配套使用的

伺服擴大器為額定電壓及頻率的情況下的數值。

關於單相AC 200 V時的推力特性，請諮詢營業窗口。

三相AC 200 V

2.0 4.0 4.5
0

0

200

122

100

28

[LM-AUP3A-03V-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

2.0 4.0 4.5
0

0

[LM-AUP3B-06V-JSS0]

400

274

200

57

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

2.0 4.54.0
0

0

85

411
400

600

200

[LM-AUP3C-09V-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

1.5 3.53.0
0

0

549

750

500

250

113

[LM-AUP3D-11R-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 1.5 3.0 3.5
0

44

280

400

200

[LM-AUP4A-04R-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

1.5 3.0 3.5
0

0

88

800

561

400

[LM-AUP4B-09R-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 1.5 3.0
0

132

842

1000

500

[LM-AUP4C-13P-JSS0]

推
力

 [
N
]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 1.0 2.0
0

176

970

1200

600

[LM-AUP4D-18M-JSS0]

推
力

 [
N
]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域

0 1.5 3.0
0

1684

2000

1000

264

[LM-AUP4F-26P-JSS0]

推
力

 [
N
]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域
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0 1.0 2.0
0

1764

2200

1100

350

[LM-AUP4H-35M-JSS0]

推
力

 [
N]

速度 [m/s]

短時間運行區域

連續運行區域
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6.3 安裝

安裝尺寸

LM-AUP3_

[單位：mm]

LM-AUP4_

[單位：mm]

0.
25

 ±
 0

.1

68.5 ± 0.1

(1.2)

銘牌側

(0
.9

)

一次側

(0
.9

)

二次側

93 ± 0.1

0.
25

 ±
 0

.1

(1.2)

(1
.1

5)

銘牌側

一次側

(
1.

15
)

二次側
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二次側 (磁鐵) 的安裝

注意事項

 • 已經設定了二次側但要追加安裝二次側時，應如下所示先將其放置在遠離已安裝的二次側的位置，之後再將其滑動至指定的

位置。

 • 應將安裝螺絲孔的累積螺距誤差控制在±0.2 mm以內。

步驟

使用多個二次側時，為了保持磁極的排列，應使產品上安裝的銘牌朝向同一方向。

1. 應用螺栓固定作為安裝基準的二次側。

2. 應將二次側放置在安裝面上，並用螺栓暫時固定。

3. 應確保暫時固定的二次側與安裝基準的二次側之間的間隙為0.5 mm。

4. 應用螺栓緊固暫時固定的二次側。

注意銘牌

(作為安裝基準的二次側)

(作為安裝基準的二次側)

0.5 mm

(作為安裝基準的二次側)

0.5 mm

(作為安裝基準的二次側)
6  LM-AU系列
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6.4 外形尺寸圖

一次側 (線圈) 外形尺寸圖
 • 安裝一次側時，應使用六角孔螺栓 (材質SUS304，下拐點相當於206 N/mm2，嵌合螺絲長度4 mm以上)。

 • 建議導線的最小彎曲半徑為導線的標準成纜外徑的10倍以上 (參考值)。用於可動部的電纜應選定將線性伺服馬達的速度、

彎曲半徑考慮在內的產品。

 • 將一次側安裝到二次側上時，應進行調整，以確保間隔。

LM-AUP3A-03V-JSS0

LM-AUP3B-06V-JSS0

Secondary side

Power lead wire (U/V/W)
U: Yellow/Grey
V: Blue/Orange
W: Red/Green
Grounding lead wire (PE): Yellow/Green
7 wires - AWG 24
Thermal sensor lead wire (T1/T2)
T1: Brown
T2: Brown/Black
2 wires - AWG 26
(standard overall diameter: 6.0 mm)
Effective length: 3000 mm

3-M4 screw depth 12
(for primary-side mounting)

Wire mark Motor plate

3000 ± 40
(Effective lead wire length)

2930 ± 40

61
15.5 ± 0.3

28
 ±

 0
.2

Ap
pr

ox
. 3

.5

Approx. 15.5

3.
5 

± 
0.

3

30 ± 0.3

68
.5

 ±
 0

.1
Ap

pr
ox

. 5
0.

8

Approx. 35.5

Approx. 0.25

Approx. 0.9 Approx. 0.9

Approx. 9.1

Approx. 13.25Approx. 13.25

Approx. 0.25

7.2

16
.5

58
.9

35

Ap
pr

ox
. 3

3.
3

Shield

Approx. 9.1

Approx. 15.5

3000 ± 40
(Effective lead wire length)

2930 ± 40

121

15.5 ± 0.3
3 × 30 = 90

(cumulative pitch error: ±0.3)

28
 ±

 0
.2

Ap
pr

ox
. 3

.5

30 ± 0.3

3.
5 

± 
0.

3

68
.5

 ±
 0

.1
Ap

pr
ox

. 5
0.

8

Approx. 35.5

Approx. 0.25Approx. 0.25

Approx. 0.9Approx. 0.9
Approx. 13.25 Approx. 13.25

35

58
.9

7.2

16
.5

Ap
pr

ox
. 3

3.
3

Secondary side

Power lead wire (U/V/W)
U: Yellow/Grey
V: Blue/Orange
W: Red/Green
Grounding lead wire (PE): Yellow/Green
7 wires - AWG 24
Thermal sensor lead wire (T1/T2)
T1: Brown
T2: Brown/Black
2 wires - AWG 26
(standard overall diameter: 6.0 mm)
Effective length: 3000 mm

7-M4 screw depth 12
(for primary-side mounting)

Wire mark
Motor plate

Shield
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LM-AUP3C-09V-JSS0

LM-AUP3D-11R-JSS0

3000 ± 40
(Effective lead wire length)

2930 ± 40

181
15.5 ± 0.3 5 × 30 = 150 (cumulative pitch error: ±0.3)

28
 ±

 0
.2

Ap
pr

ox
. 3

.5

30 ± 0.3

3.
5 

± 
0.

3

68
.5

 ±
 0

.1
Ap

pr
ox

. 5
0.

8

Approx. 35.5

Approx. 0.25Approx. 0.25

Approx. 0.9 Approx. 0.9
Approx. 13.25Approx. 13.25

35

16
.5

58
.9

7.2

Ap
pr

ox
. 3

3.
3

Secondary side

Power lead wire (U/V/W)
U: Yellow/Grey
V: Blue/Orange
W: Red/Green
Grounding lead wire (PE): Yellow/Green
7 wires - AWG 24
Thermal sensor lead wire (T1/T2)
T1: Brown
T2: Brown/Black
2 wires - AWG 26
(standard overall diameter: 6.0 mm)
Effective length: 3000 mm 11-M4 screw depth 12

(for primary-side mounting)
Wire mark

Motor plate

Shield

Approx. 9.1

Approx. 15.5

3000 ± 40
(Effective lead wire length)

2930 ± 40

241
15.5 ± 0.3 7 × 30 = 210 (cumulative pitch error: ±0.3)

28
 ±

 0
.2

Ap
pr

ox
. 3

.5

30 ± 0.3

3.
5 

± 
0.

3

68
.5

 ±
 0

.1
Ap

pr
ox

. 5
0.

8

Approx. 35.5

Approx. 0.25Approx. 0.25

Approx. 0.9 Approx. 0.9
Approx. 13.25Approx. 13.25

35

16
.5

7.2

58
.9

Ap
pr

ox
. 3

3.
3

Secondary side

Power lead wire (U/V/W)
U: Yellow/Grey
V: Blue/Orange
W: Red/Green
Grounding lead wire (PE): Yellow/Green
7 wires - AWG 24
Thermal sensor lead wire (T1/T2)
T1: Brown
T2: Brown/Black
2 wires - AWG 26
(standard overall diameter: 6.0 mm)
Effective length: 3000 mm

15-M4 screw depth 12
(for primary-side mounting)

Wire mark Motor plate

Shield

Approx. 9.1

Approx. 15.5
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LM-AUP4A-04R-JSS0

LM-AUP4B-09R-JSS0

3000 ± 40
(Effective lead wire length)

2930 ± 40

30
 ±

 0
.2

Ap
pr

ox
. 4

.2
5

30 ± 0.315.5 ± 0.3
61

4.
25

 ±
 0

.3

93
 ±

 0
.1

Ap
pr

ox
. 7

6.
2

Approx. 39

Approx. 0.25Approx. 0.25

Approx. 1.15 Approx. 1.15
Approx. 14.55Approx. 14.55

15
.6

79
.2

7.6

38.5 ± 0.25

Ap
pr

ox
. 5

4.
4

Secondary side

Power lead wire (U/V/W)
U: Yellow/Grey
V: Blue/Orange
W: Red/Green
Grounding lead wire (PE): Yellow/Green
7 wires - AWG 24
Thermal sensor lead wire (T1/T2)
T1: Brown
T2: Brown/Black
2 wires - AWG 26
(standard overall diameter: 6.0 mm)
Effective length: 3000 mm

3-M4 screw depth 12
(for primary-side mounting)

Wire mark Motor plate

Shield

Approx. 9.2

Approx. 15.5

3000 ± 40
(Effective lead wire length)

2930 ± 40

121

30
 ±

 0
.2

Ap
pr

ox
. 4

.2
5

30 ± 0.3
15.5 ± 0.3

3 × 30 = 90
(cumulative pitch error: ±0.3)

4.
25

 ±
 0

.3

93
 ±

 0
.1

Ap
pr

ox
. 7

6.
2

Approx. 39

Approx. 0.25

Approx. 1.15 Approx. 1.15
Approx. 14.55Approx. 14.55

Approx. 0.25

15
.6

79
.2

7.6

38.5 ± 0.25

Ap
pr

ox
. 5

4.
4

Secondary side

Power lead wire (U/V/W)
U: Yellow/Grey
V: Blue/Orange
W: Red/Green
Grounding lead wire (PE): Yellow/Green
7 wires - AWG 24
Thermal sensor lead wire (T1/T2)
T1: Brown
T2: Brown/Black
2 wires - AWG 26
(standard overall diameter: 6.0 mm)
Effective length: 3000 mm

7-M4 screw depth 12
(for primary-side mounting)

Wire mark Motor plate

Shield

Approx. 9.2

Approx. 15.5
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LM-AUP4C-13P-JSS0

LM-AUP4D-18M-JSS0

Secondary side

3000 ± 40
(Effective lead wire length)

2930 ± 40

30
 ±

 0
.2

Ap
pr

ox
. 4

.2
5

5 × 30 = 150
(cumulative pitch error: ±0.3)

30 ± 0.3

181

15.5 ± 0.3

4.
25

 ±
 0

.3

Ap
pr

ox
. 7

6.
2

93
 ±

 0
.1

Approx. 39

Approx. 0.25Approx. 0.25

Approx. 1.15Approx. 1.15
Approx. 14.55Approx. 14.55

15
.6

79
.2

7.6

38.5 ± 0.25

Ap
pr

ox
. 5

4.
4

Power lead wire (U/V/W)
U: Yellow/Grey
V: Blue/Orange
W: Red/Green
Grounding lead wire (PE): Yellow/Green
7 wires - AWG 24
Thermal sensor lead wire (T1/T2)
T1: Brown
T2: Brown/Black
2 wires - AWG 26
(standard overall diameter: 6.0 mm)
Effective length: 3000 mm 11-M4 screw depth 12

(for primary-side mounting)
Wire mark

Motor plate

Shield

Approx. 9.2

Approx. 15.5

Secondary side

Power lead wire (U/V/W)
U: Yellow/Grey
V: Blue/Orange
W: Red/Green
Grounding lead wire (PE): Yellow/Green
7 wires - AWG 24
Thermal sensor lead wire (T1/T2)
T1: Brown
T2: Brown/Black
2 wires - AWG 26
(standard overall diameter: 6.0 mm)
Effective length: 3000 mm

15-M4 screw depth 12
(for primary-side mounting)

Wire mark Motor plate

3000 ± 40
(Effective lead wire length)

2930 ± 40

15.5 ± 0.3
30 ± 0.3

7 × 30 = 210 (cumulative pitch error: ±0.3)
241

30
 ±

 0
.2

Ap
pr

ox
. 4

.2
5

4.
25

 ±
 0

.3

93
 ±

 0
.1

Ap
pr

ox
. 7

6.
2

Approx. 39

Approx. 0.25Approx. 0.25

Approx. 1.15 Approx. 1.15
Approx. 14.55Approx. 14.55

15
.6

79
.2

38.5 ± 0.25

7.6

Ap
pr

ox
. 5

4.
4

Shield

Approx. 15.5

Approx. 9.2
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LM-AUP4F-26P-JSS0

LM-AUP4H-35M-JSS0

Secondary side

Power lead wire (U/V/W)
U: Yellow/Grey
V: Blue/Orange
W: Red/Green
Grounding lead wire (PE): Yellow/Green
7 wires - AWG 24
Thermal sensor lead wire (T1/T2)
T1: Brown
T2: Brown/Black
2 wires - AWG 26
(standard overall diameter: 6.0 mm)
Effective length: 3000 mm

23-M4 screw depth 12
(for primary-side mounting)

Wire mark
Motor plate

3000 ± 40
(Effective lead wire length)

2930 ± 40

15.5 ± 0.3
30 ± 0.3

11 × 30 = 330
(cumulative pitch error: ±0.3)

361

30
 ±

 0
.2

Ap
pr

ox
. 4

.2
5

4.
25

 ±
 0

.3

Ap
pr

ox
. 7

6.
2

93
 ±

 0
.1

Approx. 39

Approx. 0.25Approx. 0.25

Approx. 1.15Approx. 1.15
Approx. 14.55 Approx. 14.55

15
.6

79
.2

7.6

38.5 ± 0.25

Ap
pr

ox
. 5

4.
4

Shield

Approx. 15.5

Approx. 9.2

Secondary side

Power lead wire (U/V/W)
U: Yellow/Grey
V: Blue/Orange
W: Red/Green
Grounding lead wire (PE): Yellow/Green
7 wires - AWG 24
Thermal sensor lead wire (T1/T2)
T1: Brown
T2: Brown/Black
2 wires - AWG 26
(standard overall diameter: 6.0 mm)
Effective length: 3000 mm

31-M4 screw depth 12
(for primary-side mounting)

Wire mark Motor plate

3000 ± 40
(Effective lead wire length)

2930 ± 40

15.5 ± 0.3
30 ± 0.3

15 × 30 = 450
(cumulative pitch error: ±0.3)

481

30
 ±

 0
.2

Ap
pr

ox
. 4

.2
5

4.
25

 ±
 0

.3

Ap
pr

ox
. 7

6.
2

93
 ±

 0
.1

Approx. 39

Approx. 0.25Approx. 0.25

Approx. 1.15Approx. 1.15
Approx. 14.55 Approx. 14.55

15
.6

79
.2

38.5 ± 0.25

7.6

Ap
pr

ox
. 5

4.
4

Shield

Approx. 9.2

Approx. 15.5
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二次側 (磁鐵) 外形尺寸圖
安裝二次側時，應使用六角孔螺栓 (螺絲頭高4.3 mm以下)。

LM-AUS30-_-JSS0

型號 變化尺寸

L M N B C

LM-AUS30-120-JSS0 119.5 60 60 2 2

LM-AUS30-180-JSS0 179.5 2 × 60 (= 120) 2 × 60 (= 120) 3 3

LM-AUS30-240-JSS0 239.5 3 × 60 (= 180) 3 × 60 (= 180) 4 4

LM-AUS30-300-JSS0 299.5 4 × 60 (= 240) 4 × 60 (= 240) 5 5

LM-AUS30-600-JSS0 599.5 9 × 60 (= 540) 9 × 60 (= 540) 10 10

29.75 ± 0.25
60 ± 0.3

N (cumulative pitch error: ±0.3)

4.
5 

± 
0.

15
Ap

pr
ox

. 4
6.

3

17
.7

5 
± 

0.
15

L ± 0.25

22.25 ± 0.25

60 ± 0.3

M (cumulative pitch error: ±0.3) Approx. 37.25

9 ± 0.15

50
.8

 ±
 0

.2
5

35.5 ± 0.25

Approx. 13.25Approx. 13.25 Motor plate Caution plate

C-M5 THRU ALL,
Φ7.5 counterbore, depth 6.35

B-M5 THRU

Approx. 29.75
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LM-AUS40-_-JSS0

型號 變化尺寸

L M N B C

LM-AUS40-120-JSS0 119.5 60 60 2 2

LM-AUS40-180-JSS0 179.5 2 × 60 (= 120) 2 × 60 (= 120) 3 3

LM-AUS40-240-JSS0 239.5 3 × 60 (= 180) 3 × 60 (= 180) 4 4

LM-AUS40-300-JSS0 299.5 4 × 60 (= 240) 4 × 60 (= 240) 5 5

LM-AUS40-600-JSS0 599.5 9 × 60 (= 540) 9 × 60 (= 540) 10 10

B-M6 THRU

Motor plate Caution plate

C-M6 THRU ALL,
Φ9.1 counterbore, depth 6.35

29.75 ± 0.25

60 ± 0.3

N (cumulative pitch error: ±0.3) 6 
± 

0.
15

Ap
pr

ox
. 7

0.
2

39 ± 0.25

76
.2

 ±
 0

.2
5

Approx. 14.55Approx. 14.55

9.9 ± 0.15 29.75 ± 0.25

60 ± 0.3

M (cumulative pitch error: ±0.3)

Approx. 29.75

19
.5

 ±
 0

.1
5

L ± 0.25

Approx. 29.75
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修訂記錄
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商標
MELSERVO is a trademark or registered trademark of Mitsubishi Electric Corporation in Japan and/or other 

countries.

All other product names and company names are trademarks or registered trademarks of their respective 

companies.
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