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电动调节阀革命 
气动调节阀与电动调节阀的比较  

掀起电动调节阀革命浪潮的
�/����KIT 

不需要气源装置以
“STEPTOP”为驱动部的电动调节阀 

面向纸浆工厂的电动执行器 
「STEPTOP」 
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防爆

为操作部的机电一体化提供方案。

Final Control Components

操作部组件
系列产品目录

该标志表示产品中RoHS指令限制使用
的特定有害物质（��种物质）的含量在限
量以下。

新产品
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MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

电动执行器

150 N 300 N 500 N 700 N

150 N 300 N 500 N 700 N

780 N

780 N

150 N 300 N 700 N

150 N 300 N 500 N

500 N

700 N

150 N 300 N 700 N

MSP4MSP4
所支持的开放式网络  

MSP5MSP5
所支持的开放式网络  

MSP40MSP40 MSP50MSP50所支持的开放式网络  所支持的开放式网络  

自动设定功能 自动设定功能

450 N 740 N 780 N 600 N

IP66

IP66IP66

IP66

600 N

线性
动作
线性
动作

推力

推力

MSP系列

● 如需订购定制产品，敬请咨询本公司。

产品系列齐全！线性动作式电动执行器
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线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

电动执行器

5000 N3000 N2500 N1800 N1200 N

5000 N3000 N2500 N1800 N1200 N

PSN3PSN3

PSN1PSN1
PSN1GPSN1G

1500 N

1500 N 3000 N

3000 N 5000 N

PSN�G：���� N

所支持的开放式网络  

自动设定功能
带接线盒

1200 N 1400 N
1300 N

2500 N2300 N

IP66

IP66

IP66

IP66

1200 N 2500 N1800 N

MSP6MSP6所支持的开放式网络  

MSP10

所支持的开放式网络  

自动设定功能
带接线盒

1400 N 2400 N

IP66

PSP10

所支持的开放式网络  

自动设定功能
带接线盒

2400 N 3700 N

IP66

PSP20

PSN系列

MSP��、PSP��、PSP��

● 是否符合CE/UKCA因机型而异。详情请参阅相关页面。
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MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

电动执行器

5 N·m 16 N·m 24 N·m10 N·m 33 N·m

5 N·m 16 N·m 24 N·m10 N·m 33 N·m

50 N·m

50 N·m

MRP6MRP6

MRP5MRP5

5 N·m

所支持的
开放式网络  

10 N·m 16 N·m 24 N·m 33 N·m

6 N·m 16 N·m 35 N·m 50 N·m

所支持的开放式网络  

MRP4MRP4

所支持的开放式网络  

带接线盒

所支持的
开放式网络  

10 N·m

IP66

IP66

IP66

IP66

MRP10

旋转
动作
旋转
动作

扭矩

扭矩

MRP��

MRP系列

● 如需订购定制产品，敬请咨询本公司。

产品系列齐全！旋转动作式电动执行器
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线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

电动执行器

100 N·m 200 N·m 600 N·m70 N·m

100 N·m 200 N·m 600 N·m70 N·m

PRP-0PRP-0

EAR70EAR70

100 N·m

70 N·m

200 N·m 600 N·m

PRP-2PRP-2

AC可逆电机

IP66

IP66

IP66

PRP-1PRP-1
IP66

100 N·m 200 N·m

PRP11PRP11
IP66

PRP10PRP10
IP66

所支持的
开放式网络  

带接线盒

所支持的
开放式网络  

带接线盒

PRP系列

PRP��、PRP��
新产品新产品

● 是否符合CE/UKCA因机型而异。详情请参阅相关页面。
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MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

应用实例

PSN

连铸中的
喷水流量控制

MRP

MRP�C

盛钢桶

中间罐
模子 喷水

水

喷水
流量控制

PSN

PRP

燃油

回转窑原料

MRP

燃烧控制

流浆箱

白
水

浆料

稀释纸浆排出口
（喷口）

PRP

浆料阀

纸浆

浆料阀操作信号

造纸机 料箱

M流量计

排出

反应槽

流量计
原料
�

原料
�调节阀 调节阀

预批量/批量
双层闭合

MV

PV PV

MV

批量控制器� 批量控制器�

MRP MRP

FICQ
�

FICQ
�

CP控制设备
图像由 Kobayashi Engineering Works, Ltd. 提供

CP控制（Consistency Profiling） ：
CP控制指造纸机的基重控制，也称为定量横向分布控制。

只需�条信号线!

通
信CPU

信号布线非常简单，
可缩减大量的布线工程。

PLC

支持通信网络

MRP�C

炼 铁

定量控制

批量控制

基重控制

造纸机

造纸厂

回转窑的
燃油流量的控制

水 泥

MRP

化 学

在恶劣的现场环境中的应用实例
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线
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式
电
动
执
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器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

应用实例

PRP

PSN

环境实验室的
盐水温度控制

MRP

环　境
实验室

烘焙机
燃烧设备的
气流控制

食 品

药物注入
比例的控制

FCU（风机盘管
装置）的
冷/温水控制

楼宇
空调

柴油发动机
冷却系统的
流量控制

船 舶

PRP

净水厂

P

清水
冷却机

海水
吸入口

清水调节阀
海水

柴油发动机

供气
温度调节阀

P

PRP

PRP

已取得
劳埃德船级社认证

NHPC燃烧器照片由
Daigas Energy Co., Ltd. 提供

MSP

MSP

取出口

处理物投入口
新鲜空气

排气

粉尘

流动层室

整流板整流板

燃烧室

称量斗

气旋

流动扇

MRP

流动层烘焙机 燃烧设备

注入比例、注入量的运算 原水流量

冷水

冷/温水

风扇
电机

盘管

FCU

流量计

药物
储存罐

调节阀
（大）

调节阀
（小）

隔离器

PSN

PSN

SP
PV

MV

注入

FIC

MSP

PRP

PV

MV Pt���

TIC

三通调节阀 一次
盐水泵

盐水温度
控制回路

盐水
槽

流程
返回盐水

送至高温盐水槽

送至二次盐水泵 风冷式
盐水
冷却机

也有劳埃德船级社
认证产品（类别
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MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

电动执行器的优势

机　型：PRP

蜗轮杆
蜗轮

输出轴

蜗轮

以小巧的机身，
实现非常高的减速比。

小型设计！

高扭矩！

�连减速齿轮
低反弹、高精度的

齿轮系统。

高扭矩的高精度传输！

步进电机
以每接收�个脉冲旋转�.�度步矩

来控制电机的转动。

反馈控制与预测控制的
组合，可确保开度的高精确性。

�/����的高分辨率！

高精度开度传感器

高分辨率、高精度！

用于驱动电机的电子控制电路
搭载微电脑

■ 实现高精度高分辨率的结构设计

详情请参阅第�页

压缩机需要设备费，
维护也很麻烦！
电费也增加了！

气 动 式

空气压式调节阀

气压调节阀
设备复杂，
耗电量大。

气动
定位器

气动
定位器

仪表空气源装置

辅助设备

过滤减压阀
过滤减压阀

截止阀 截止阀 

电气变换器

排水阀

操作信号

供給電源

��～���kPa
P

P

I/P

压缩机

空气头

冷却器 浮标
过滤器

除湿机 后期
过滤器

油雾
分离器

接收器

电 动 式

操作信号 电动调节阀

控制阀

���V AC或
���V AC/��V DC

供电电源

电动调节阀没
有空气源装置，

耗电也少。

*�. 本公司的调查　*�. 最大消耗功率：���VA　待机功率：��VA
此值适用于使用本公司的电动执行器（机型：PSN�）时。

�～��mA DC �～��mA DC或开放式网络

如果把气动式改为电动式，
则不需要仪表空气源装置和
辅助设备！

太好了！
设备成本为�/�*�

 电力消耗降低到�/��*� ！

如果环路稳定，
唯一的功耗就是

待机功耗*�。

仪表空气源装置
辅助设备

不需要！

与气动阀相比，电动阀的设备成本降至 1/5*1
，耗电量降　　　　　　 
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线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

电动执行器的优势

■ 步进电机的特点

■ 步进电机的结构

�����

�.�

�.�

�.�

�.�

�.�

�.�

���� ���� ������� ���� ���� ����

扭
矩

［
N·

m
 ］

旋转速度［rpm］

约
十
倍

异步电机

步进电机

与异步电机的比较

脉
冲

数

旋转次数

准确无误地
停止

以停止位置为目标
开始减速

增加脉冲数，使迅速达到预先设定的速度

● 单位面积的扭矩大（异步电机的大约��倍）。
● 启动扭矩大，而且伴随旋转上升的扭矩变化小。
● 可变更旋转速度（异步电机不能变更旋转速度）。
● 转速不受负载变动的影响。
● 通过控制加减速度，可进行高精度的定位控制。
● 不受供电电源的电压和频率的影响。

步进电机与异步电机相比，具有以下许多优点。步进电机是包括调节
阀在内的小型机构电动执行器最为理想的驱动源。

预测控制可使电机准确无误地停止
电动执行器采用两相步进电机，其旋转基本步矩角为�.�度。也就是
���脉冲旋转�圈。提供给步进电机的脉冲由微处理器控制，定位控
制运算法采用了预测控制方式，可使电动执行器在预定的位置 (角度) 
准确无误地停止。

步进电机的截面图如右图所示。步进电机大致由定子 (固定部分) 和转
子 (旋转部分) 两个部分组成。转子由轴向磁化的强力永磁材料制成。
定子由A、B两相绕组组成的�个电磁石围绕转子组成，以转动电磁石
的方式带动转子转动。电机轴带有圆盘形状的轴承，因而可快速旋转
提高力矩。

■ 步进电机的工作原理

转子的N极和S极的齿轮相互错开�/�齿矩。即N极小齿凹陷部和S极小
齿凸起部相吻合。定子用电磁石带动转子转动，N极和S极的齿轮相互
吸引，每接收�个脉冲电机就会转动�/�齿矩 (参照右图)。电动执行器
的电机的齿轮有��个小齿，每前进�/�齿矩就会转动�.�度，等于���个
脉冲转动�圈，由此实现了高分辨率和高精度。转动全量程时电机轴需
要转动���次以上，因此从理论上计算，可以得到�/�����以上*的分辨
率。

轴

定子

转子

A相

B相

A相

B相定子

轴承 阀球
轴承

齿轮�

齿轮�

*. 包括开度检测传感器的精度以及减速器的反弹等因素在内的最终分辨率为�/����。
● 电机的转子实际上有��个齿数，为了便于理解，上图中将齿数简化为��个。

齿轮�
S极

错开�/�齿矩

齿轮�
N极

转子由永磁材料制成

N S

S

S

S

S

N

N

N

N

齿轮� N极
齿轮� S极

和齿轮�的S极
相吸引

和齿轮�的S极
相吸引

和齿轮�的S极
相吸引

和齿轮�的N极
相吸引

和齿轮�的N极
相吸引

和齿轮�的N极
相吸引

和齿轮�的N极
相吸引

相互错开�/�齿矩

电磁石

永磁

和齿轮�的S极
相吸引

转子向逆时针方向
旋转时

初期状态

运行原理图

�

� �

�

接收 � 个脉冲

接收 � 个脉冲

接收 � 个脉冲

接收 � 个脉冲

接收 � 个脉冲

N NN N

N NN N

NN

分辨率 �/����

　　　　　　 至 1/10*1。
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MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

采用步进电机
最大限度减少机械接触，实现了长寿命化。

支持各种网络
采用只需1条电缆的星形连接，可以降低接线成本。 
若需要支持CC-Link、DeviceNet以外的网络，敬请咨询本公司。

小型设计、寿命长、拥有1/1000的高分辨率， 
而且支持开放式网络的执行器。

COMPACT LINEAR MOTION ELECTRIC ACTUATOR

小型线性动作式电动执行器 

MSP Series

多功能控制电路
・装有全闭、全开位置的电子 

限制器，调整简单。
・内置过载保护功能，可放 

使用。

螺杆

输出轴

内置密封弹簧机构
推拉双向的密封弹簧机构。
可得到恒定的密封压力。 

（MSP4 是推压方向专用的密封弹簧机构）

步进电机

通信箱
收纳网络通信电路。

（开放式网络支持型）

通信电缆 
连接口

电源电缆 
连接口

手掌大小的小型执行器。

照片对 MSP5□进行了透视处理。

AC电源
或

DC电源最长
行程

��mm
最大推力

����
N线性

动作

线性动作式

・因机型而异

IP66
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小型线性动作式电动执行器 MSP系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

外　观

开闭时间
（��mm）
/最大推力

重　量
（网络支持型）

分辨率

机　型

外形尺寸图*�

（单位：mm）

 �秒 / ���N
 �秒 / ���N
 ��秒 / ���N

 ��秒 / ���N
 ��秒 / ���N

 ��秒 / ���N
 ��秒 / ���N
 ��秒 / ���N

 �秒 / ���N
 �秒 / ���N
 ��秒 / ���N

约�.�kg（约�.�kg、约�.�kg（MSP□C�））

�/����或�.���mm中大的值（死区设定值为�.�%时）

：�～��mA DC或�～�V DC 
：��V AC（不符合CE、仅限MSP�）
 ���～���V AC（不符合CE、UKCA）
 ���～���V AC（不符合CE、UKCA）
 ��V DC 
：限位开关接点信号（选配）
：干接点（选配） 
：MSP�、MSP�、仅交流电源可选（选配）
：IP��
：电缆、端子箱（选配）
：步进电机
：电位器
：�～�V DC（非隔离）
：-�～+��℃
：�.�m/s� （�.�G）以下

输 入 信 号
供 电 电 源

全开/全闭信号
强制开闭信号
手动操作功能
保 护 等 级
接 线
驱 动 电 机
行 程 检 测
开 度 输 出
使用温度范围
耐 振 性

：��V DC 
：IP��、IP��（MSP□D连接器部）
：微型连接器（MSP�C、MSP�C、MSP�C、
　　　　　　　MSP�D、MSP�D、MSP�D）
 带端子盘（MSP�C�、MSP�C�）
：步进电机
：电位器
：-�～+��℃
：�.�m/s� （�.�G）以下

供 电 电 源
保 护 等 级
接 线 口

驱 动 电 机
行 程 检 测
使用温度范围
耐 振 性

*�. 图为网络支持型。*�. MSP�C、MSP�D为MAX��［MAX��］。*�. MSP�C�为MAX��［MAX��］。

MSP系列 MSP Series

模拟量输入输出型MSP系列通用规格 开放式网络支持型MSP系列通用规格

最长行程 ��mm ��mm

线性动作式 MSP系列

网
络
支
持
型

模
拟
型

MSP� MSP�C� MSP�D
MSP�C MSP� MSP�C� MSP�D

MSP�C

［　］内是行程为�～��mm时的尺寸。

�� ���
（��）

φ�� -�.�
�

�� -�.��
�

φ��

�� （��）

��
�

（
��

）

［
M

AX
��

］
M

AX
��

*�

MSP□C�

����

��

�� �� ��

MA
X�

�

［
M

AX
��

］

��
�

��

φ��

［　］内是行程为�～��mm时的尺寸。

*�

MSP□C、MSP□D

MSP4

MSP4C2
MSP4C

MSP4D MSP5D

MSP5

MSP5C2
MSP5C

IP66 IP66 IP66

IP66 IP66

IP66
（但连接器部为IP67） （但连接器部为IP67）
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MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

小型线性动作式电动执行器 MSP系列

外　观

开闭时间
（��mm）
/最大推力

重　量
（网络支持型）

分辨率

机　型

外形尺寸图*�

（单位：mm）

最长行程

网
络
支
持
型

模
拟
型

配　件

*�. 图为网络支持型。

约�.�kg（约�.�kg） 约�.�kg 约�.�kg

：�～��mA DC或�～�V DC
：��V DC
：IP��
：�ーG�/�
：步进电机
：导电 ·电位器
：�～��mA DC或��～�mA DC（非隔离）
　�～�V DC或�～�V DC（非隔离）

输 入 信 号
供 电 电 源
保 护 等 级
接 线 口
驱 动 电 机
行 程 检 测
输 出 信 号

（输出轴限制时输出）
：光电MOS继电器
：峰值���V ���mA AC／DC
：�Ω以下
：�μA以下
：-�～+��℃
（振动试验条件（扫频耐力试验））
：��.�m/s�（�G）

报 警 输 出
　·输出类型
　·额定负载
　·导通电阻
　·开关时漏电流
使 用 温 度 范 围
振 动 试 验 条 件
　·加　速　度

［　］内是行程为��～��mm时的尺寸。  ［　］内尺寸为行程�～��mm时的尺寸。  ［　］内尺寸为行程�～��mm时的尺寸。

MSP系列

��mm ��mm ��mm

线性动作式 MSP系列
自动设置功能、带ModbusMSP系列通用规格

MSP�□

MSP� MSP�D
MSP�C MSP�� MSP��

 �秒 / ���N
 �秒 / ����N
 ��秒 / ����N

 �秒 / ���N
 ��秒 / ����N
 ��秒 / ����N
 ��秒 / ����N

  �秒  /  ���N
  �秒  /  ���N
��秒  / ���N

  �秒  /  ���N
  �秒  /  ���N
��秒  / ���N

��� ��.� ��

��
�

M
AX

��
［

M
AX

��
］

��
�

��
�

MSP Series

�� ���
（��）

����

φ��-�.�
�

�� -�.��
�

φ��

�� （��）

�

��
� ��

��

�

��
�

（
��

）
��

�

［
M

AX
��

］
M

AX
��

�-G �／�
（接线口）支架安装面

 M
（输出轴形状表请参阅规格书）

�� ���
（��）

����

φ�� -�.�
�

�� -�.��
�

φ��

�� （��）

�

��
� ��

��

�

��
�

（
��

）
��

�

［
M

AX
��

］
M

AX
��

�-G �／�
（接线口）

支架安装面

 M
（输出轴形状表请参阅规格书）

�/����或�.���mm （MSP�、MSP�D �.��mm）中大的值（死区设定值为�.�%时）

φ��-�.�
�

Energy consumption 

soon as connecting the signal and power cables.

Then you can
eliminate incidental
equipment.

MSP6

MSP40 MSP50 
MSP6C MSP6D

IP66 IP66
（但连接器部为IP67）

IP66 IP66

自动设置功能、带 自动设置功能、带

IP66

支架套件
机型：YSS

编程模块
机型：PU-2A
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线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

视频、合作公司地图介绍

合作公司地图介绍

视 频 介 绍

这是一本漫画形式的有趣宣传册，生动讲述了从功能到应用程序的内容。

电动调节阀革命
气动调节阀与电动调节阀的比较
电动调节阀革命
气动调节阀与电动调节阀的比较

将气动调节阀和电动调节阀安装在实际的流量控制回路中，
具体对比了各自在流量控制系统中的控制效果。

https://www.mgco.jp/video_c/e_actuators/

掀起电动调节阀革命浪潮的
�/����KIT
掀起电动调节阀革命浪潮的
�/����KIT
电动执行器 STEPTOP系列的演示箱�/����KIT的视频介绍。

https://www.mgco.jp/video_c/actuators/

不需要气源装置以“STEPTOP”
为驱动部的电动调节阀
不需要气源装置以“STEPTOP”
为驱动部的电动调节阀
本视频将结合对气源装置构成的说明，为各位介绍掀起调节
阀领域巨大变革的，以“STEPTOP”为驱动部的电动调节阀。

https://www.mgco.jp/video_c/e_actuators_steptop/

面向纸浆工厂的电动执行器
 「STEPTOP」
面向纸浆工厂的电动执行器
 「STEPTOP」

该视频介绍了本公司的 STEPTOP 电动执行器，重点介绍了
纸浆和造纸厂的应用案例。

https://www.mgco.jp/video_c/steptop_application/

ASAHI YUKIZAI CORPORATION
日本

大连顺天兴达特种阀门有限公司
中国2021-11

CC-Z226

4-3014

Rev. 0
01500703

P

P

I/P

ABC12CPU

PULL

POWER

PULL

MODERUNERRREADYBATSTOP

关于开放式网络，请参阅 第 8 页的说明 2  。

（*2）

（*2）（*2）（*2）

（*2）

2
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P

P

I/P

ABC12CPU

PULL

POWER

PULL

MODERUNERRREADYBATSTOP

关于开放式网络，请参阅 第 8 页的说明 2  。

（*2）

（*2）（*2）（*2）

（*2）

2
32

SHUN T IAN  X ING  DA

高功能＆高性能高功能＆高性能

开放式网络开放式网络
请参阅第 8 页的说明 2

（*1）

（*1）

（*1）（*1）

（*1）

（*1）请咨询。

2019-10
CC-Z204

4-3012

Rev. 0
01500611

Wuxi KELK Apparatus & Valve CO., LTD.

日本

中国

中国台湾

TOKO VALEX CO., LTD.

无锡凯尔克仪表阀门有限公司　

WYECO AUTO VALVES CO., LTD.

Furthermore,

High function and
high performance
High function and
high performance

many more
advantages!

ELECTRIC CONTROL VALVE 
WYECO AUTO VALVES 

(*1)

(*1)
(*1)

(*1)

(*1)

(*1) Contact us for details.

Open Network SupportedOpen Network Supported
Guidance: Page 8

Directly connected to
various open networks to 

save wiring efforts to a
great extent!

No time- and 
money-consuming air source 

equipment is required!

Electric control valve is ready 
to operate immediately after 
connecting signal and power 

supply!

The electric actuator is 
made by M-System.

S

S

N
Stator

(Permanent magnet)
Rotor

S

N

S
Stator

(Permanent magnet)
Rotor

Stepping Motor

A stepping motor, also called a pulse motor, is a motor that rotates in synchronization with a command pulse signal.  The 
principle of rotation of a simpli�ed 2-phase, 8-pole stepping motor model is shown in the �gure below.
A stepping motor consists of a stator with windings and a 
rotor using a powerful neodymium magnet.  Energizing the 
stator windings to generate a magnetic force is called 
excitation.  By sequentially exciting the multiple stator 
windings based on the command pulse, the motor rotates 
stepwise, utilizing the action of attraction and repulsion 
between the magnetic poles of the stator and rotor.  The 
rotation angle of a stepping motor is always determined by 
the constant mechanical accuracy (motor structure and 
machining accuracy) for each command pulse signal.  
Therefore, a stepping motor performs highly accurate 
positioning control.

A stepping motor rotates by a constant angle per pulse.

An open network is an industrial network, the speci�cations of which are made public and can be commonly used by many 
users and manufacturers.
Open networks are roughly divided into the following two types.
1. Those speci�ed by organizations and associations in consultation and recognized as official standards.
2. Those developed by speci�c manufacturers and organizations and established as de facto standards as a result of promotion
    activities.
Both types have well-organized and integrated speci�cations and are available to everyone for many purposes.  Either one can 
connect different manufacturers’ devices (multivendor devices) and brings many bene�ts to users.
Currently, many types of open networks are expanding their tempo of popularization according to the applicable �eld and 
country in the market.

Open Network

Model Number for WYECO 8000 Series

Guidance 1

Guidance 2

Guidance 3

80

81

82

83

84

85

CONTOUR

V-PLUG

V-CAGE

Example : 80-25J14

MULTI-HOLE PLUG

MULTI-HOLE CAGE

TWO STAGE

TRIM TYPE BODY SIZE END CONNECTION BODY MATERIAL

-

Driven with Diaphragm motors.

(*6)

(*6)

The stepping motor is adopted for the drive block.

Stepping motor

Digital control unit

Power outage emergency battery

Customers can choose models 
provided with a battery as well 
as funct ions of  emergency 
actions (i.e., Full Closed, Full 
Open, Hold Position or Target 
Value) in times of loss of power.

Screw

Stem for
manual
operation

Output Stem

Seal-spring

Brushless Angle
Sensor

High thrust 5000 N
High resolution 1/1000

Features
• Instant zero/span position
  setup
• Flexible opening/closing
  speed settings
• Opening position output
• Lock alarm output

The photo shows M-System’s PSN1 Electric Actuator.

Refer to  Guidance 1 on page 8 . M-System’s electric actuator

The stepping motor has 
high thrust and a resolution 
of 1/1000.

Battery for fail-safe 
operation is optional.

ABC12CPU

PULL

POWER

PULL

MODERUNERRREADYBATSTOP

Electric control valve  PLC
• Opening position feedback

• Opening position input error

• Motor lock alarm

• Maintenance information
(Motor activation count and
integrated operation distance)

• Others

PLC  Electric control valve
• Opening position setting

• Forced opening and closing

• Alarm reset

• Maintenance information and
reset

• Others

PLC

M-System’s electric actuator
MSP / MRP

(*2) Contact us for details.

The electric control valve connects to various open networks directly.

For open networks, refer to  Guidance 2 on page 8 .

(*2)

(*2)(*2)(*2)

(*2)

A number of electric control valves 
with open network capability connect in a 

daisy-chain layout, which saves wiring effort.
Various operating information on electric control 
valves can be collected through a single network.

Electric control valves are ready to start as

PNEUMATIC
Pneumatic 

control valve

Replace the existing 
pneumatic valve with 
an electric valve.

The electric control 
valve does not require 
incidental equipment, 

and consumes less power.

Pneumatic
positioner
Pneumatic
positioner

ELECTRIC

Incidental
equipment

20-100kPa

Electric
control valve

Only standby power (*4) 

is consumed when 
the control loop is in a 

steady state.

Equipment 

cost 1/5 (*3)

Energy consumption 
1/10 (*3)

(*4) Maximum power
consumption: 240 VA
Standby power: 20 VA

(*3) The data surveyed by 
M-System.

The data is provided on the condition that M-System’s PSN1 Electric Actuator is used.

Power source
(high or low voltage)

4-20 mA DC
Control signal

Power source

Pressure
reducing valve
with filter Pressure

reducing valve
with filter

I/P
positioner

Stop valve Stop valve

Drain
Compressor

Air Dryer

Air header

4-20 mA DCControl signal or Open network

The pneumatic control
 valve requires complicated 
equipment and consumes 

plenty of power.

A compressor entails
equipment costs as well 

as troublesome 
maintenance work!

What is more, it results in 
high electricity bills!

• Energy saving
• Space saving
• Shorter installation

work time

• High thrust (5000 N)
• High resolution (1/1000)
• A battery-driven model
is available as well.

No incidental equipment

soon as connecting the signal and power cables.

Then you can
eliminate incidental
equipment.
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J2
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0
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JIS 20K
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ANSI 300LB

ANSI 600LB

PN16

PN40

Other
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H
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Your local representative:

Headquarters,  5-2-55, Minamitsumori, Nishinari-ku, Osaka  557-0063 JAPAN
International Department &  Tel: +81-(0)6-6659-8201  Fax: +81-(0)6-6659-8510
Factory E-mail: info@m-system.co.jp

www.m-system.com

Contact

Actuator Manufacturer

WYECO AUTO VALVES CO., LTD.

2019-09
EC-Z202

4-3010

Rev. 0
01500609

Taipei Office (10482) 4F, NO.98, SEC.3, CHIEN KUO NORTH RD., TAIPEI, TAIWAN
Tel: 886-2-2502-5166 (REP)
Fax: 886-2-2051-2863
E-mail: intl.wy01@wyeco.com.tw

http://www.wyeco.com.tw/en/WYECO AUTO VALVES CO., LTD.
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高分辨率1/1000，带Modbus通信功能
该执行器的安装和维护都非常简单。

线性动作式电动执行器  

MSP10、PSP10、PSP20
线性动作式

LINEAR MOTION ELECTRIC ACTUATOR

MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

步进电机

接线盒齿轮

电位器

加热器

温度传感器

输出轴

PSP10

照片对 MSP10 进行了透视处理。

最长
行程

��mm
 供电电源

24V
DC

・因机型而异

线性
动作

IP66

最大推力

����
N

带自动设定功能
大大节省了调节开度的工作时间 
设备运行后也能节省维护成本

带Modbus通信
可以直接连接PLC/PC 
可以在正常运转中监视电动执行器的驱动、频率、动作状况等。

方便的接线盒
将端子盘、开关、按钮、LED等设置和维护工作 
所需的零件集中在一个位置。
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线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

线性动作式电动执行器 MSP10、PSP10、PSP20

通过Modbus通信可直接连接PLC和
PC，从而节省布线。

ABC12CPU

MITSUBASHIPULL

POWER

PULL

MODE
RUN
ERR

READY
BAT
STOP

STEPTOP

Modbus-RTU

PLC

ABC12CPU

MITSUBASHIPULL

POWER

PULL

MODE
RUN
ERR

READY
BAT
STOP

操作信号
（�～��mA DC）

开度信号
（�～��mA DC）

还标准配备了通过模拟
量信号进行开度控制的
功能。

只需操作接线端子盒内的DIP开关即可启动自动设置，可省去安装
及维护作业的工时。

开度调整
全自动化‼开始

设置完毕

�

�

�

上升至全开位置

下降至全闭位置

密封弹簧压入

诊断信息画面

用图表显示主要用于哪些
开度位置

诊断项目
· 累计通电时间（hour）
· 累计运行时间（hour）
· 累计运行距离

（全开－全闭距离为�UP）
· 电机启动次数（次）
· 电机反转次数（次）
· 电机重试次数（次）
· 过频运行（运行比率��%以上）

次数（次）
· 每分钟的运行比率（%）
· 开度位置比例（%）
· 电机锁定报警

通过PC组态软件（机型: STCFG）的画面
及Modbus，可查看执行器的累计运行
时间和距离、电机的启动频度、过大推力
下的重试次数等运行状况。

USB电缆（Type-C）

PC

组态软件STEPTOP

诊断信息有助于预测、预防及维护。

自动设置功能（标配）

收纳所有控制电路的接线盒

通过Modbus通信可进行开度控制及
确认诊断信息。

输入信号
接地

电源

Modbus
通信

Dip开关

开度输出信号

全开信号

全闭信号

故障报警信号

USB Type-C接口
（PC连接用）

模块接口
（编程模块连接用）

手动上升
按钮

手动下降
按钮

LED 灯显示工作状态

拥有独立的机壳大大节省了布线成本。

机罩采用透明聚碳酸酯材料，LED灯显示的工作状态一目
了然。

�. 工作状态一目了然。

无需打开本体的机壳，通过接线盒内置的DIP开关或着手
操器（PU-�A）便可进行各类参数设定。
此外，还增加了用组态软件从PC设定参数的功能。*�

�. 参数设定变得更加简单方便。

�. 节省布线成本。

接线盒
*�. 组态软件（机型：STCFG）可从本公司的网站免费下载。



16

16

www.mgco.jp

MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

线性动作式电动执行器 MSP10、PSP10、PSP20

线性动作式 MSP��

■机器规格
保 护 等 级 ：IP��
入 线 口 ：�－G�/� 和 �－G�/� 共�个
驱 动 电 机 ：步进电机
位 置 检 测 ：导电式电位器
隔 　 　 离 ：电源电压·输入输出信号－上升位置信号－

下降位置信号－报警信号－Modbus 通信－箱体间
保 护 功 能
·推力限制时（过大推力）自动停止。
·为了在寒冷地区也能使用，在机构内部设置了加热器。

■Modbus通信规格
通 信 方 式  ：半双工异步式无顺序
通 信 规 格  ：符合 TIA/EIA-���-A
传 输 距 离  ：���m以下

■输入规格
输 入 信 号 ：�～��mA DC或�� ～ �mA DC （非隔离）

�～�V DC或� ～ �V DC （非隔离）
■输出规格
输 出 信 号 ：�～��mA DC或��～�mA DC（非絶縁）

�～�V DC或�～�V DC（非絶縁）
报警输出（输出轴限制时）、上升位置信号、下降位置信号：

光电MOS继电器
■设置规格
供 电 电 源 ：��V DC
使用温度范围 ：-��～+��℃（没有直射日光以及辐射热和传热）
振动试验条件（扫频耐久试验）
·加 速 度 ：��.�m/s�（�G）
安 装 姿 势 ：禁止倒立安装
重 　 　 量 ：约�kg

主要规格

机　型

工作时间*�（��mm）
/推力（限制时推力）

*�. 购买后可通过组态软件（机型：STCFG）或编程模块（机型：PU-�□）更改动作时间。

�.�秒 / ���N（���N）
�秒 / ���N（���N）

�.�秒 / ���N（���N）
�.�秒 / ���N（���N）

�秒 / ����N（����N）
�.�秒 / ����N（����N）
��秒 / ����N（����N）

��.�秒 / ����N（����N）
��.�秒 / ����N（����N）
��.�秒 / ����N（����N）
��.�秒 / ����N（����N）

外　观

输出轴动作距离
��mm（可调整至��mm）最大行程��.�mm以内

或��mm（可调整至��mm）最大行程��.�mm以内

MSP��

配　件

外形尺寸图
（单位：mm）

��.�

���

��.�

��
�

�

��
�

（
� 

以
下

）

��
�

φ�� �
-�.�

�－G �／�

�－G �／�

��
��

MSP10 IP66

编程模块　机型：PU-2A
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线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

线性动作式电动执行器 MSP10、PSP10、PSP20

线性动作式 PSP��、PSP��

■机器规格
保 护 等 级 ：IP��
入 线 口 ：�－G�/� 和 �－G�/� 共�个
驱 动 电 机 ：步进电机
位 置 检 测 ：导电式电位器
隔 　 　 离 ：电源电压·输入输出信号－上升位置信号－

下降位置信号－报警信号－Modbus 通信－箱体间
保 护 功 能
·推力限制时（过大推力）自动停止。
·为了在寒冷地区也能使用，在机构内部设置了加热器。

■Modbus通信规格
通 信 方 式  ：半双工异步式无顺序
通 信 规 格  ：符合 TIA/EIA-���-A
传 输 距 离  ：���m以下

■输入规格
输 入 信 号 ：�～��mA DC或�� ～ �mA DC （非隔离）

�～�V DC或� ～ �V DC （非隔离）
■输出规格
输 出 信 号 ：�～��mA DC或��～�mA DC（非絶縁）

�～�V DC或�～�V DC（非絶縁）
报警输出（输出轴限制时）、上升位置信号、下降位置信号：

光电MOS继电器
■设置规格
供 电 电 源 ：��V DC
使用温度范围 ：-��～+��℃（PSP��）、-��～+��℃（PSP��）
 　　（没有直射日光以及辐射热和传热）
振动试验条件（扫频耐久试验）
·加 速 度 ：��.�m/s�（�G）
安 装 姿 势 ：禁止倒立安装
重 　 　 量 ：约�.�kg（PSP��）、约�kg（PSP��）

主要规格

机　型

工作时间*�（��mm）
/推力（限制时推力）

*�. 购买后可通过组态软件（机型：STCFG）或编程模块（机型：PU-�□）更改动作时间。

�.�秒 / ����N（����N）
�.�秒 / ����N（����N）
��秒 / ����N（����N）

��.�秒 / ����N（����N）

�.�秒 / ����N（����N）
�.�秒 / ����N（����N）
��秒 / ����N（����N）

��.�秒 / ����N（����N）

外　观

输出轴动作距离 ��mm（可调整至��mm）最大行程��.�mm以内

��秒 / ����N（����N）
��秒 / ����N（����N）
��秒 / ����N（����N）

��秒 / ����N（����N）
��秒 / ����N（����N）
��秒 / ����N（����N）

��mm（可调整至��mm）最大行程��.�mm以内

配　件

外形尺寸图
（单位：mm）

PSP��、PSP��

��
�

���

�

��
��

.�

�ーG �／�

�ーG �／�

��
�

��
.�

��
.�

��

��
�.

�
��

~�
��

支架安装面
手动操作轴 □�

���
��� ���

φ��  �
-�.�

��
�

��
.�

��
��

�

�ーG �／�

��
�

���

�ーG �／� ��
�.

�

��
�.

�
��

�.
�

��
.� ��

��
�

���
��� ���

φ��

��
�

支架安装面

��
~�

��

手动操作轴 □�  �
-�.�

PSP10 IP66 PSP20 IP66

编程模块　机型：PU-2A
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MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

・因机型而异

最长
行程

��mm
最大推力

5000
N

耐环境性能优异的 CPU
CPU 单品最高可耐受 70℃环境温度的高可靠性 CPU。

照片对 PSN1 进行了透视处理。

步进电机

手动操作轴

温度传感器

阀杆按钮

指示器

接口
连接编程模块（机型 ：PU-2A），可简
单设定或变更全开全闭位置、开闭速
度、分割范围等。

M3 螺丝端子盘

非接触电磁感应式角度传感器
利用电磁感应检测固定线圈与活动线圈的 
相互位置关系的角度传感器。 
没有电性滑动，可靠性高、寿命长。

接线口

密封弹簧机构
为保持阀完全关闭时的密封力而组装了密
封弹簧。
该密封弹簧在全开位置、全闭位置均可获
得密封力。
为了确保密封弹簧弯压量少时的密封度，
对弹簧施加了预压，因此只要阀座触发，
即可得到密封度。

螺杆

长寿命、高精度
采用步进电机，实现了长寿命、高精度。

立即启动
即使开度与输入信号的偏差很小，也可立即启动。

拥有1/1000的高分辨率，可自由设定开闭速度。
采用非接触式开度传感器。

线性动作式电动执行器 

PSN Series

线性动作式

LINEAR MOTION ELECTRIC ACTUATOR

支持各种网络
有关详情敬请咨询。

AC电源
或

DC电源线性
动作

IP66
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线性动作式电动执行器 PSN系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

线性动作式 PSN系列
PSN系列通用规格
输 入 信 号
供 电 电 源

保 护 等 级
接 线 口
驱 动 电 机
行 程 检 测
手动操作功能
开 度 输 出
耐 振 性

：�～��mA DC或�～�V DC
：���～���V AC（不符合CE）
 ���～���V AC
 ��V DC
：IP��
：�ーG�/�、�ーG�/�
：步进电机
：非接触电磁感应式角度传感器
：有
：�～��mA DC
：��.�m/s� （�G）以下

PSN�G规格
输 入 信 号
供 电 电 源
保 护 等 级
接 线 口
驱 动 电 机
手动操作功能
开 度 输 出
振动试验条件
　 · 加 速 度

： �～��mA DC
： ��V DC
： IP��
： �ーG�/�
： 步进电机
： 有
： �～��mA DC

（扫频耐久试验）
： �.�m/s�（�G）

机　型

行　程

输出轴动作距离

最大推力

重　量

外　观

配　件

外形尺寸图
（单位：mm）

�～��mm

�～��mm

�～��mm

����N ����N

�.��～�.��mm/s �.��～�.��mm/s

使用温度范围  -��～+��℃  -��～+��℃

约�.�kg 约�.�kg

分辨率  �.��mm

����N（参考值）

�.�秒/����N
（参考值）

-��～+��℃

约�.�kg

 �.��mm  �.��mm

开闭时间（��mm）
/最大推力

开闭速度调整范围

*�. PSN�: ��~���、PSN�G: ��~���

PSN系列 PSN Series
��

�

���
��� ��

��
�

��
.�

��
�.

�

手动操作轴□�

支架安装面φ��-�.�
�

��
.� *�

��

φ��-�.�

��
�

��
�.

�
��

�.
�

手动操作轴□�

支架安装面

��
.�

��
~�

��

��
��

�

���
��� ��

�

PSN3PSN1

手动操作手柄	 机型：HPSN2

编程模块	 机型：PU-2A

替换用电池　机型：PSN-BAT

IP66 IP66PSN1G IP66

替换用电池　机型：PSN-BAT
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COMPACT ROTARY MOTION ELECTRIC ACTUATOR

MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

小型设计、寿命长、拥有1/1000的高分辨率， 
而且支持开放式网络的执行器。

小型旋转动作式电动执行器 

MRP Series

步进电机

站地址设定用开关

零点、量程调整用调节器

开闭按钮开关

输出轴

电位器

照片对 MRP5C2 进行了透视处理。

手掌大小的小型执行器。
采用步进电机
最大限度减少机械接触，实现了长寿命化。

支持各种网络
采用只需1条电缆的星形连接，可以降低接线成本。 
关于CC-Link、DeviceNet以外的网络支持型，敬请咨询本公司。

通信箱
收纳网络通信电路。

（开放式网络支持型）

AC电源
或

DC电源最大扭矩

33
N·m旋转

动作

旋转动作式

最大
旋转角度

90°

・因机型而异

IP66

端子盘
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小型旋转动作式电动执行器 MRP系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

：�～��mA DC或�～�V DC 
：���～���V AC （不符合CE、UKCA）
 ���～���V AC （不符合CE、UKCA）
 ��V DC 
：IP��
：电缆或端子箱（选配）
：步进电机
：电位器
：�～�V DC（非隔离）
：限位开关接点信号（选配）
：干接点（选配） 
：-�～+��℃
：�.�m/s� （�.�G）以下

输 入 信 号
供 电 电 源

保 护 等 级
接 线
驱 动 电 机
开 度 检 测
开 度 输 出
全 开 / 全 闭 信 号
强 制 开 闭 信 号
使 用 温 度 范 围
耐 振 性

：��V DC
：IP��
 IP��（MRP□D连接器部）
：微型连接器（MRP�C、MRP�C、MRP�C、 
 　　　　　　MRP�D、MRP�D、MRP�D）
 带端子盘（MRP�C�、MRP�C�）
：步进电机
：电位器
：-�～+��℃
：�.�m/s� （�.�G）以下

供 电 电 源
保 护 等 级

接 线 口

驱 动 电 机
开 度 检 测
使 用 温 度 范 围
耐 振 性

模拟量输入输出型MRP系列通用规格 开放式网络支持型MRP系列通用规格

旋转动作式 MRP系列

�� �� ��

��

φ��

��

��
��

�

�� �� ��

��
��

�

��
�

φ��

���

��
�

��� ��.� ��

φ��

��
�

�� ��
�

��

MRP系列  MRP Series

外　观

分辨率

重　量
（网络支持型）

开闭时间（��°）
/扭矩

开度量程

��秒  / �N〮m
�秒 /  �N〮m

约�.�kg（约�.�kg、约�.�kg（MRP�C�）） 约�.�kg（约�.�kg、约�.�kg（MRP�C�）） 约�.�kg（约�.�kg）

��～��°、��～���° ��～��°、��～���°��～��°

�/����或�.��°中大的值（死区设定值为�.�%时）

��秒  / ��N〮m ��秒  / ��N〮m��秒  / �N〮m
��秒  /  ��N〮m

�秒  / ��N〮m
�秒  / ��N〮m

��秒  / ��N〮m

�秒  / ��N〮m
��秒  / ��N〮m
��秒  / ��N〮m

*�. 图为网络支持型。

外形尺寸图*�

（单位：mm） �

φ��
φ�� -�.�

�

φ��

�� （��）

�� ���
（��）

��
�

（
��

）

��

��

��

φ��
φ�� -�.�

�

φ��

��� （��）

���
（��）

��
�

（
��

）

��

MRP�C、MRP�D

MRP�C�

MRP�C、MRP�D MRP�□

MRP�C�

MRP� MRP�C� MRP�D
MRP�C MRP� MRP�C� MRP�D

MRP�C MRP� MRP�D
MRP�C

����

����

机　型
网
络
支
持
型

模
拟
型

MRP4 MRP6MRP5

MRP4C2
MRP4C

MRP5C2
MRP5C

MRP6CMRP4D MRP5D MRP6D

IP66

IP66

IP66IP66 IP66 IP66
（但连接器部为IP67） （但连接器部为IP67） （但连接器部为IP67）

IP66IP66 IP66IP66
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带Modbus通信
可以直接连接PLC/PC 
可以在正常运转中监视电动执行器的驱动、频率、动作状况等。

方便的接线盒
将端子盘、开关、按钮、LED等设置和维护工作 
所需的零件集中在一个位置。

高分辨率1/1000，带Modbus通信功能
该执行器的安装和维护都非常简单。

旋转动作式电动执行器  

MRP10、PRP10、PRP11

ROTARY MOTION ELECTRIC ACTUATOR

 供电电源

24V
DC

・因机型而异

IP66

旋转动作式

最大扭矩

���
N·m旋转

动作
最大
旋转角度

90°

MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

新产品

照片对 MRP10 进行了透视处理。
手动轴

步进电机

加热器
接线盒

齿轮

电位器

指示器

输出轴

PRP10
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线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

旋转动作式电动执行器 MRP10、PRP10、PRP11

拥有独立的机壳大大节省了布线成本。
�. 节省布线成本。

机罩采用透明聚碳酸酯材料，LED灯显示的工作状态一目了然。
�. 工作状态一目了然。

无需打开本体的机壳，通过接线盒内置的DIP开关或着手操器
（PU-�A）便可进行各类参数设定。
此外，还增加了用组态软件从PC设定参数的功能。*�

�. 参数设定变得更加简单方便。

操作信号
（�～��mA DC）

开度信号
（�～��mA DC）

还标准配备了通过模拟
量信号进行开度控制的
功能。

诊断信息有助于设备维护及降低成本。

收纳所有控制电路的接线盒

通过Modbus通信可进行开度控制及确认诊断信息。

*�. 呈现了从产品外壳上方看，输出轴的旋转方向。
*�. 组态软件（机型：STCFG）可从本公司的网站免费下载。

输入信号
接地

电源

Modbus
通信

Dip开关

开度输出信号

全开信号

全闭信号
故障报警信号

USB Type-C接口
（PC连接用）

模块接口
（编程模块连接用）

逆时针旋转
按钮*�

顺时针旋转
按钮*�

LED 灯显示工作状态

接线盒

通过Modbus通信可直接连接PLC和PC，从而节省布线。ABC12CPU

MITSUBASHIPULL

POWER

PULL

MODE
RUN
ERR

READY
BAT
STOP

STEPTOP

Modbus-RTU

PLC

ABC12CPU

MITSUBASHIPULL

POWER

PULL

MODE
RUN
ERR

READY
BAT
STOP

用图表显示主要用于哪些开度
位置

诊断项目
· 累计通电时间（hour）
· 累计运行时间（hour）
· 累计运行距离 

（全开－全闭距离为�UP）
· 电机启动次数（次）
· 电机反转次数（次）
· 电机重试次数（次）
· 过频运行（运行比率��%以

上） 次数（次）
· 每分钟的运行比率（%）
· 开度位置比例（%）
· 电机锁定报警

诊断信息不只限于实时监控状态，而且是判断“何时需要何种
维护”的重要数据。诊断信息有助于预测、预防及维护，以此可
实现减少停机时间及延长设备寿命。
执行器的运行状况可通过执行器专用组态软件（机型: STCFG）
的画面及Modbus进行确认。

USB电缆
（Type-C）

PC

组态软件

STEPTOP

“开度位置的比例数据”显示相对于运行时间的输出轴开度位置的比例，可作为阀门选型时的参考。
■ 开度数据分析例

阀门过大的可能性 阀门过小的可能性 阀门尺寸适当

开度始终较小 开度几乎全开 开度在适当范围内（��～��%） 变化

■ 提高控制精度
     流量控制稳定、过程特性提升

■ 稳定系统
     防止过载及异常、减少故障

■ 节能
     减少因阀门尺寸不当造成的能源损失

■ 延长设备寿命
     通过合理运行抑制阀门和执行器的磨损

■ 降低成本
     减少不必要的维护次数 
     和交换成本阀门优化的益处
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MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

旋转动作式电动执行器 MRP10、PRP10、PRP11

旋转动作式 MRP��

■机器规格
保 护 等 级 ：IP��
入  线  口 ：�－G�/� 和 �－G/� 共�个
驱 动 电 机 ：步进电机
位 置 检 测 ：导电式电位器
隔 　 　 离 ：电源电压·输入输出信号－全开位置信号－

全闭位置信号－报警信号－Modbus 通信－箱体间
保 护 功 能
·以限制时扭矩自动停止。
·为了在寒冷地区也能使用，在机构内部设置了加热器。

■Modbus通信规格
通 信 方 式 ：半双工异步式无顺序
通 信 规 格 ：符合 TIA/EIA-���-A
传 输 距 离 ：���m以下

■输入规格
输 入 信 号 ：�～��mA DC或��～�mA DC（非隔离）

�～�V DC或�～�V DC（非隔离）
■输出规格
输 出 信 号 ：�～��mA DC或��～�mA DC（非隔离）

�～�V DC或�～�V DC（非隔离）
报警输出（输出轴限制时）、全开信号、全闭信号：

光电MOS继电器
■设置规格
供 电 电 源 ：��V DC
使用温度范围 ：-��～+��℃

（没有直射日光以及辐射热和传热）
振动试验条件（扫频耐久试验）
·加速度 ：��.�m/s�（�G）
安 装 姿 势 ：禁止倒立安装
重 　 　 量 ：约�.�kg

主要规格

机　型

动作扭矩
（限制时扭矩（约））

/开闭时间（��°）

外　观

MRP��

配　件

外形尺寸图
（单位：mm）

�N〮m（  �N〮m）/ �.�秒
��N〮m（��N〮m）/ �.�秒
��N〮m（��N〮m）/ �.�秒
��N〮m（��N〮m）/ �.�秒

O

S

���.� ��

��
�

��
�

���.�

（
�以

下
）

(�
 以

下
)

��
��

�.
�

��
��

��
�

�－G �／�

φ��
�ーG �／�

MRP10 IP66

编程模块　机型：PU-2A
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线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

旋转动作式电动执行器 MRP10、PRP10、PRP11

旋转动作式 PRP��、PRP��

■机器规格
保 护 等 级 ：IP��
入  线  口 ：�－G�/� 
驱 动 电 机 ：步进电机
位 置 检 测 ：导电式电位器
隔 　 　 离 ：电源电压·输入输出信号－全开位置信号－

全闭位置信号－报警信号－Modbus 通信－箱体间
保 护 功 能
·以限制时扭矩自动停止。
·为了在寒冷地区也能使用，在机构内部设置了加热器。

■Modbus通信规格
通 信 方 式 ：半双工异步式无顺序
通 信 规 格 ：符合 TIA/EIA-���-A
传 输 距 离 ：���m以下

■输入规格
输 入 信 号 ：�～��mA DC或��～�mA DC（非隔离）

�～�V DC或�～�V DC（非隔离）
■输出规格
输 出 信 号 ：�～��mA DC或��～�mA DC（非隔离）

�～�V DC或�～�V DC（非隔离）
报警输出（输出轴限制时）、全开信号、全闭信号：

光电MOS继电器
■设置规格
供 电 电 源 ：��V DC
使用温度范围 ：-��～+��℃

（没有直射日光以及辐射热和传热）
振动试验条件（扫频耐久试验）
·加速度 ：��.�m/s�（�G）
安 装 姿 势 ：禁止倒立安装
重 　 　 量 ：约��.�kg（PRP��）、约��kg（PRP��）

主要规格

机　型

动作扭矩
（限制时扭矩（约））

/开闭时间（��°）

外　观

PRP��, PRP��

配　件

外形尺寸图
（单位：mm）

���N〮m（���N〮m）/ ��秒
���N〮m（���N〮m）/ ��秒
���N〮m（���N〮m）/ ��秒

���N〮m（���N〮m）/ ��.�秒
���N〮m（���N〮m）/    ��秒
���N〮m（���N〮m）/    ��秒

（
��

）

(�
�)��

���

��
�

��
�

�ーG �／� 指示器

��.�

��

���.�

��
��

��
�

���.�

���

手动操作部
（六角孔对面�mm）

��
�

（
��

）

(�
�)��

���

��
�

��
�

�ーG �／� 指示器

��.�

��

���.�

��
��

��
�

���.�

���

手动操作部
（六角孔对面�mm）

��
�

PRP10 IP66 PRP11 IP66

编程模块　机型：PU-2A
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PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

执行器安装支承面
ISO标准（PRP－1□适用）

（依据ISO5211／Table1・2、F7）

长寿命、高精度
采用步进电机，实现了长寿命、高精度。

IP66
保护等级为IP66。

支持各种网络
详情敬请咨询本公司。

拥有1/1000的高分辨率，8.5秒/90°的高速开闭， 
可自由设定开闭速度。

ROTARY MOTION ELECTRIC ACTUATOR

旋转动作式电动执行器 

PRP Series

编程模块连接用接口
可设定项目
・全闭、全开位置调整
・开闭时间设定
・全闭、全开限制器调整
�・死区宽度调整
・全闭、全开信号设定�
・重启限制定时器调整
・分割范围设定

长寿命、高精度
步进电机
作为动力源的电机部采用了步进
电机，步进电机无机械性接触器，
寿命长，而且动作与驱动脉冲数
相对应，可进行高精度控制，从
而实现了长寿命与高精度。

	 ▎有节能功效的 
  “带温度传感器加热器功能”

电动执行器过去在寒冷地区大多采取利
用加热器24小时365天持续加热的方式，
不可避免地消耗了不必要的电量。“PRP
系列”在步进电机上安装了温度传感器，
只在低于一定温度时向电机通入电流使
其发热，以避免温度下降。

蜗杆 蜗轮

电子控制电路 手动操作轴

开度指示器

导电 塑料式 
电位器

应急用
备份电池

滚珠轴承和减速齿轮 
（减速齿轮背面也设置了滚珠轴承）

	 ▎8.5秒 90°高速开闭  
  还可变更开闭时间

照片对PRP进行了透视处理。

已取得劳埃德船级社认证
也有劳埃德船级社认证产品（类别3）。

供电电源
AC

最大扭矩

200
N·m

最大
旋转角度

90°

旋转动作式

旋转
动作

IP66

・因机型而异
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旋转动作式电动执行器 PRP系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

PRP系列 PRP Series

外　观

外形尺寸图
（单位：mm）

旋转角度

最大扭矩

开闭时间（��°）

重　量

分辨率

��°

���N〮m

��秒（PRP-��）  ��秒（PRP-��）  ��～���秒（PRP-��）

约��.�kg

���N〮m

��秒（PRP-��）  ��秒（PRP-��）  �.�～���秒（PRP-��）

�/���（死区宽度设定值为�.�％时）、�/����（死区宽度设定值为�.�％时）

配　件

机
型 劳埃德船级社

认证产品
（类别�）

标准产品

���
（���） ���

��.�

��
�

��
�

��

手动操作部
（六角孔对面�mm）

���

��
�

��
（

��
）

��
��

�

指示器端盖

���
（���） ���

��.�

��
�

��
�

��

手动操作部
（六角孔对面�mm）

���

��
�

��
（

��
）

��
��

�

指示器端盖

品　名 机　型

EAR70EAR系列

输 入 信 号
电 源 电 压

角 度 检 测
手 动 操 作 功 能
使 用 温 度 范 围
扫 频 耐 久 试 验 

· 加  速  度
扭 矩
旋 转 角 度
重 量
线 性 度 分 辨 率

： �～��mA DC或� ～ �V DC
： ���V AC±��%
　 ���V AC±��%
： 电位器（导电类型）
： 有
： -��～+��℃
（依据IEC�����-�）条件
： ��.� m/s�（�G）
： ��N〮m
： ��°（正反旋转）
： 约�.�kg
： �/���

EAR系列
绝缘等级B种（���℃）
搭载了AC可逆电机，提高了热可靠性。

室外规格
保护等级为IP��。

耐振动
振动试验�G、在纵横高度方向上加振，正常
工作。

*外形尺寸图参考规格书。

旋转动作式电动执行器

IP��

PRP系列通用规格

旋转动作式 PRP系列

：�～��mA DC或�～�V DC
：���～���V AC（不符合CE）
 ���～���V AC
：IP��
：�－G�/�
：步进电机
：电位器

输 入 信 号
供 电 电 源

保 护 等 级
接 线 口
驱 动 电 机
角 度 检 测

：有
：�～��mA DC
：-��～+��℃（标准产品）
 �～��℃（劳埃德船级社认证产品）
 
：��.�m/s�（标准产品）
 �.�G（�.�m/s�）（劳埃德船级社认证产品）

手 动 操 作 功 能
开 度 输 出
使 用 温 度 范 围

振 动 试 验 条 件
· 加 速 度

编程模块	 机型：PU-2A

PRP-0□□-□/LR PRP-1□□-□/LR

替换用电池	 机型：PSN-BAT

PRP-0□ IP66 PRP-1□ IP66
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PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
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器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

ROTARY MOTION ELECTRIC ACTUATOR

旋转动作式电动执行器 

PRP-2
实现了高扭矩600N〮m和1/1000高分辨率的 
电动执行器。

旋转动作式

惊人的600N〮m高扭矩
减速机构采用行星齿轮方式，以小尺寸实现了600N〮m高扭矩。

长寿命、高精度
驱动源采用步进电机，实现了长寿命、高精度。

电机动作时不旋转的手动手柄
手动操作专用蜗轮采用自锁机构。手动手柄在控制过程中不旋转。

开放式网络
HART7支持型

照片对 PRP-2 进行了透视处理。

步进电机

行星齿轮

开度检测用电位器

手动
手柄

齿轮机构的
长寿命结构

指示器

电子电路的散热措施

输出轴

蜗杆

蜗轮

行星齿轮

行星齿轮架

太阳齿轮

内齿轮（固定）

行星齿轮机构的输出轴

IP66

供电电源
AC

最大扭矩

600
N·m 最大

旋转角度

90°
旋转
动作

开发中
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旋转动作式电动执行器 PRP系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

主要规格

旋转动作式 PRP-�

PRP-�

外　观

外形尺寸图（单位：mm）

机　型

旋转角度

最大扭矩

开闭时间

重　量

线性度分辨率
调整范围

��°

约��.�kg

���N〮m

��秒（��°）
��秒（��°）

客户指定时间（参考使用说明书）

�/���～�/����

：�～��mA DC或�～�V DC
：���～���V AC或 
 ���～���V AC
：IP��
：�－G�/�
：步进电机

输 入 信 号
供 电 电 源

保 护 等 级
接 线 口
驱 动 电 机

：电位器（导电型）
：有
：�～��mA DC
：-��～+��℃
（固定频率耐久试验、扫频耐久试验）
：��.�m/s�（�G）

角 度 检 测
手 动 操 作 功 能
开 度 输 出
使 用 温 度 范 围
振 动 试 验 条 件

· 加 速 度

配　件

�� ��
�

��
�

��
�

��
�

��

φ���

��
.�

��
�.

�

（
��

） � �
��

��
�

��
�

φ���

PCD.���

�-M��（深度：��mm）

A向视图

φ���

�
��

�（
罩

盖
拆

卸
空

间
）约��

��� ���

约
��

�

A

�-G�/� 入线口指示器

φ�� -�.��
-�.��

（□�� 　   ）-�.��
-�.��

φ��  �
-�.���
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■ 行星齿轮 ■ 步进电机 

■ 齿轮机构的长寿命结构

■ 电子电路的散热措施 

■ 开度检测用电位器

驱动部采用了非接触结构的长寿命
步进电机。以每接收1个脉冲旋转1.8
度步矩来控制电机的转动，能够进
行高精度的开度控制。

为实现轴承强度和高品质、长寿命，
采用了无需注油的干式轴承。

采取了分离发热的电机控制电路板和
电子电路、提高电机控制电路板散热
效率的散热措施。

采用与装配在工业车辆和建设设备
同类的电位器，实现了抗振性、高品
质及长寿命。

行星齿轮机构就像行星绕着太阳及其周围公转一样，在中心的太
阳齿轮旋转的同时，其周围的2个行星齿轮一边旋转（自转），一
边在太阳齿轮的周围旋转（公转）。而且，2个行星齿轮由带输出轴
的行星齿轮架连接，利用行星齿轮架的旋转带动行星齿轮机构的
输出轴旋转。行星齿轮机构与由平面齿轮组成的齿轮机构相比，
能以较少的齿轮数量得到较大的扭矩，实现小巧且齿隙较小的齿
轮机构。

PRP-2

编程模块

IP66

机型：PU-2A
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电气定位器 MEX Series 详情请参阅网站。 

详情请参阅网站。 

 

位置传感器
放心可靠的无刷结构。而且结实小巧 ！！

可利用正转、反转的电机控制位置。

高性能功能丰
具有死区调整功能、定时器调整功能、电子限位功能等功能。

高精度定位
还备有采用反相制动器，可进行高精度定位的机型。

安装方法丰富
带手动操作器的面板嵌入型、插拔型
等机型种类丰富。

控制器 
或 

PLC 等

电气定位器 MEX 风门电机

驱动输出

位置信号

SSR×2（正转、反转指令）
U

供电电源

4 ～ 20mA DC 应答
4 〜 20mA DC

电位器

�

�

�

�

�

�

＋

－

＋

－

－

�

模 式 切 换
电 路

SSR

SSR

底座

SZ

比较
电路限制器 �

��

�

开度输入
电 路

��

＋
死区

R

�� � �

电源
电路

U

V
供电电源

模式切换
DIP开关

设定信号
�～��mA DC

位置信号

驱动输出
正转、反转
指令

应答信号
�～��mA DC

简易电路图

装有长寿命的角度传感器 非接触电磁感应式角度传感器
装有非接触且长寿命的角度传感器或非接触电磁感应式角度传感器的2线制位置发送器、
以非接触角度传感器为输入的报警器等一应俱全。 
2线制位置发送器还备有耐压防爆型。

非接触电磁感应式角度 
传感器机构

指示器

坚固的铝压铸机身

内置端子盘

	 ▎ 特点
・轻量、小巧。
・高精度、高分辨率。
・可简单进行正向动作、反向动作的切换。
・�防滴结构，可在室外使用 

（保护等级IP66）。
利用电磁感应检测固定线圈与活动线圈的相互
位置关系的角度传感器。没有电性滑动，可靠性
高、寿命长。 

非接触电磁感应式角度传感器

非接触电磁感应式角度传感器
机型 ：NRA

VOS2T 是内置非接触电磁感应式角度传感器的 2 线制位置发送器。
检测气动执行器和电动执行器的旋转角度， 
转换为与其角度成正比的 4 ～ 20mA DC 输出信号并传输。

照片对VOS2T进行了透视处理。

MSP 系列

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

MRP 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

2线制位置发送器
形式 : VOS2T

比较来自控制器和PLC 的设定信号与来自位置传感器的位置信号，
通过操作、控制SSR 和24V AC 干接点，使二者保持一致。

插拔式

AC电源
或

DC电源

IP66
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详情请参阅网站。 

线
性
式
电
动
执
行
器

MSP 系列

MSP10 
PSP10 
PSP20

PSN 系列

旋
转
式
电
动
执
行
器

MRP 系列

MRP10 
PRP10 
PRP11

PRP 系列

位置传感器

电气定位器 
MEX 系列

带备份功能的 
手动操作器

 

带备份功能的手动操作器
当控制输出出现异常时，将保持并持续输出异常前的
信号。

备份、保持、操作MV输出信号
备份DCS、PLC、调节器等的MV输出信号。输入异常发生信号（接点）和手动切换接点后，保持当时的
MV输出信号。可用前端面板的手动操作按钮增减MV输出信号，对操作端进行手动操作。

光柱显示器

数字显示器

CAS 输出显示灯 （输出时亮灯）

MAN输出显示灯 （手动输出时亮灯）

CAS/MAN切换按钮（OUT）

手动操作按钮（UP）

手动操作按钮（DOWN）

PV 显示灯

CAS 显示灯

MV 显示灯

MODE 显示灯

数字显示切换按钮（IND）

铭牌

DCS、PLC、调节器 等

应答信号
MV输出 
4～20mA DC

手动切换 
指令输入

CAS输入 
4～20mA DC 
或 
1～5V DC

手动状态 
接点输入

输出信号
应答 
信号

E/P

调节阀 流量计

PV输入 
4～20mA DC 
或 
1～5V DC

S
T
O
P

（
异
常
发
生
信
号
）

面板型光柱数字显示 
模拟备份

机型 ： ABF3

带备份功能的手动操作器
配备1点模拟量（MV）输出（4～20mA DC、其他各种电流/电压信号），可使其值追踪级联（CAS）输入（例
如外部调节器的MV输出），或手动操作为任意值。 
可通过网站的刻度板设计工具设计刻度板，当场确认完成效果。

手动操作器
SM10

IP55

IP65

详情请参阅网站。 

品　名 机　型

手动操作器（带4位数字显示、光柱LED显示型） SM10

AC电源
或

DC电源
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